Zestaw edukacyjny do zajec z zakresu robotyki przemystowej

Zestaw zostat przygotowany do prowadzenia zaje¢ z zakresu
konstruowania oraz programowania robotow w uktadzie kartezjanskim.
Uzytkownik moze zapozna¢ sie z budowa napedu liniowego
wykorzystujacego pasek zebaty oraz naped krokowy, ktéry stwarza
mozliwos¢ precyzyjnego zadawania ruchu.

Jeden z napedoéw liniowych zostat dodatkowo wyposazony w enkaoder,
co stwarza mozliwos¢ poznania réznicy pomiedzy praca w uktadzie
otwartym lub zamknietym. Ciekawym doswiadczeniem bedzie ponadto
poznanie sposobu przeliczania parametrow ruchu obrotowego na
liniowy.

W zestawie, procz uktadu mechanicznego, znajduje sie rowniez
sterownik MIC488, ktory pozwala na nauke programowania robota
kartezjanskiego. Posiada on wtasne Srodowisko programistyczne
do generowania dowolnej trajektorii ruchu (mozliwos¢ generowania
interpolacji liniowej, jak i kotowej).
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W sktad zestawu wchodza:

» modut MLA z enkoderem

» modut MLA bez enkodera

* silnik krokowy z tarcza obrotowa

« sterownik silnika krokowego

« zabudowany uktad zasilania

* lampki sygnalizacyjne

* wejscia pozwalajace na symulacje réznych stanéw
* kontroler MIC488 wraz z oprogramowaniem

» zt3cze USB do potaczenia z komputerem

Korzysci:
 umiejetnos¢é programowania uktadéw
wieloosiowych
* znajomos¢ budowy uktadéw liniowych oraz
napedow
» umiejetnos¢ zaprojektowania wtasnego uktadu
kartezjanskiego




