Autonomiczny wozek stuzacy do automatyzacji transportu
ciezkich palet i regatéw. Doskonate rozwigzanie do optymalizacji

logistyki magazynowej.

Usprawni transport tadunkéw w magazynie.

Bezpiecznie wspoétpracuje z ludzmi przewozac Twoje tadunki.

Zwieksza wydajnos¢ procesow i obniza koszty.

Precyzyjna nawigacja i rozpoznawanie, ktére zapewnia
doktadne przetadowywanie, zapewniajgc wydajnosé
przenoszenia.

Udzwig znamionowy wynosi 1,4 tony.

Model robota

Sposéb transportu tadunku wozek podnosnikowy widtowy
Dopuszczalna t3czna masa unoszonego tadunku 1400 kg

Wysokos¢ unoszenia 1600 /*opcjonalnie 3000 mm

Sposéb tadowania reczny / automatyczny

Zasilanie robota akumulator Li-lon24V /180 Ah

Sredni czas pracy 10 h

Czas tadowania baterii Czas tadowania od 10 % do 80 %: ~ 2 h
Predkos$¢ maksymalna (z obcigzeniem / bez obcigzenia) 1.2/1.5m/s

Kierunki ruchu Ruch do przodu,skrecanie, obrét wokét osi két napedowych
Minimalny promien skretu 600 mm

Przejezdnos¢ (nachylenie/stopief/szczelina) <5% /5 mm /15 mm

Nawigacja - Laserowa, inteligentna i autonomiczna nawigacja SLAM
Kontrola i sterowanie - dotykowy panel operatorski

- wytacznik awaryjny

Czujniki - skaner laserowy 2D z funkcjg bezpieczefstwa
- skaner laserowy 2D do nawigacji,
- zabezpieczenie wysokosci widet
-zawiera system rozpoznawania palet, skaner 3D do omijania przeszkod

Sygnalizacja - Swietlna i dzwiekowa

Zakres temperatur pracy 0°C...+50°C

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.) 1722 x 951x 2042 / 1722 x 951 x 2234 mm
Wymiary widet 1220 x 180 x 70 mm
Zewnetrzna szeroko$c widet 555 /570 / 680 mm
Szerokos¢ korytarza uktadania pod katem prostym, paleta 1966+200 mm

1000x1200 (1200 umieszczona wzdtuz widet)

Odlegtos¢ od $rodka tadunku 600 mm

Masa catkowita (z akumulatorami) 740 kg
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