Sterownik silnika krokowego do 5 A
z wbudowanym generatorem

www.wobit.com.pl
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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Paniistwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzgdzenia.

Dokument nie stanowi informacji handlowej.

Zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg nie zwalnia Uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie,
stosowania zasad racjonalnego dziatania oraz przepiséw BHP.

Informacje zawarte w niniejszej publikacji sg aktualne na dzien jej opracowania. W przypadku wprowadzenia
istotnych dla Uzytkownika zmian, zostanie wydana nowa wersja dokumentu. Producent zastrzega sobie mozliwos¢
zmiany parametréw produktu bez powiadomienia.

Jezeli informacje zawarte w instrukcji obstugi okaza sie nie w petni zrozumiate nalezy zwrdcié¢ sie o pomoc do
Producenta. Wszelkie spostrzezenia na temat urzadzenia prosimy przesta¢ na adres mailowy lub korespondencyjny
Producenta. Informacje te pozwolg obiektywnie oceni¢ wytwarzane produkty oraz postuzg jako wskazéwki przy
dalszej ich modernizacji.

Urzadzenie posiada gwarancje na okres 12 miesiecy. Z jej zakresu wytgczone zostaty miedzy innymi: ztacza
elektryczne, uszkodzenia mechaniczne, przepiecia, zwarcia oraz usterki czy awarie, ktdrych przyczyng jest wadliwa
obstuga lub eksploatacja ze strony Kupujgcego/ Uzytkownika. W przypadku dokonywania reklamacji produktu
konieczne jest stosowanie REGULAMINU REKLAMACII dostepnego na stronie internetowej Producenta, pod
adresem: http://www.wobit.com.pl/download/.

UWAGA

Kazda inna forma uzycia urzgdzenia niezgodna z formg opisang w niniejszej instrukcji obstugi jest
zabroniona. Producent zastrzega, ze nie ponosi kontraktowej, deliktowej, karnej ani jakiejkolwiek
innej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku takiego uzycia.

UWAGA

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzadzenia, prosimy o uwazne zapoznanie sie i
stosowanie w catosci do zalecen niniejszej instrukcji obstugi. Producent zastrzega, ze nie ponosi
kontraktowej, deliktowej, karnej ani jakiejkolwiek innej odpowiedzialnosci za szkody powstate w
wyniku eksploatowania urzadzenia niezgodnie z instrukcjg obstugi.

Zawarte w dokumentacji zdjecia urzadzenia moga réznié sie od jego rzeczywistego wygladu, zaleznie
od wersji i wyposazenia urzgdzenia oraz ewentualnych modyfikacji ustalonych z klientem.
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1. Podstawowe zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1.

Zasady bezpieczenstwa

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzadzenia prosimy o uwazne zapoznanie sie i stosowanie do
wszelkich informacji oraz znakéw umieszczonych na urzadzeniu i/lub w niniejszej instrukciji.

1.

Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszg instrukcja obstugi
i zachowa¢ jg do przysztego uzytku. Podstawowe informacje pozwalajgce na bezpieczne uzytkowanie
umieszczone zostaty na urzadzeniu. W przypadku braku takich informacji, znajdujg sie one w niniejszym
dokumencie.

UWAGA
Uzytkowanie urzagdzenia w sposdb niezgodny z zaleceniami niniejszej instrukcji moze powodowac
zagrozenia dla zdrowia, spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

Nalezy zapewni¢ urzadzeniu wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia (np.: napiecie
zasilania, temperatura otoczenia, maksymalny pobdr pradu). Przekraczanie zalecanych parametréow pracy
moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty podtgczone
prawidtowo. Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytgczen przewoddw, nalezy wytaczyé napiecie
zasilania.

Nalezy chroni¢ urzadzenie przed przedostaniem sie do jej wnetrza jakichkolwiek przedmiotéw lub ptynow.

OSTRZEZENIE
® Zabrania sie eksploatowania urzadzenia na zewnatrz. Grozi to uszkodzeniem urzadzenia oraz

prowadzi to do znacznego skrdcenia jego zywotnosci.

5.

7.

1.2.

Urzadzenie, tacznie z jego czesciami sktadowymi, zostato zaprojektowane i wyprodukowane w sposdb,
ktory zapewnia jego bezpieczny i prawidtowy montaz, przytaczenie oraz bezpieczng prace; pod warunkiem
odpowiedniego uzytkowania i utrzymywania - zgodnie z zasadami zawartymi w niniejszej instrukcji oraz z
zachowaniem podstawowych zasad BHP.

Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek modyfikacji urzadzenia, bez wczesniejszej konsultacji
z Producentem. Nieautoryzowane zmiany mogg by¢ przyczyng uszkodzenia urzgdzenia i powodujg utrate
gwarancji.

Urzadzenie moze zaktdcié prace czutych urzadzen radiowo-telewizyjnych umieszczonych w poblizu.

Zalecenia montazowe

W srodowiskach, gdzie mogg wystepowac zaktécenia elektromagnetyczne, radiowe lub inne, zaleca sie stosowanie
nastepujgcych srodkow zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

a)
b)

c)

d)
e)

zminimalizowa¢ wptyw zaktécen pochodzacych z zewnetrznych zrédet,

przewdd tgczacy silnik ze sterownikiem powinien by¢ ekranowany; zaleca sie takze stosowanie pierscienia
ferrytowego na przewodzie silnika przy sterowniku,

unika¢ prowadzenia przewoddéw sterujgcych (sygnatowych) réownolegle lub w bliskim sgsiedztwie do
przewoddéw energetycznych i zasilajgcych, np. przewodow silnika,

przewody sygnatowe powinny by¢ mozliwie krétkie,

przy stosowaniu serwonapedéw zasilanych z tej samej sieci nalezy wyposazyé je w odpowiednie filtry
zasilania w celu eliminacji zaktécern mogacych wptywac na prace sterownika; zastosowanie filtrow moze
by¢ koniecznie réwniez w przypadku wystepowania innych zaktécen z sieci.
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2. Opis urzadzenia

SMC105 jest programowanym sterownikiem dla silnikow krokowych z podziatem kroku 1/256 i pradzie do 5A.

Oprdcz sterowania za pomocg sygnatéw KROK/KIERUNEK mozliwe jest takze sterowanie predkoscig lub pozycja
silnika za pomocg potencjometru oraz uniwersalnych wejsc.

Sterownik wykorzystuje zaawansowane algorytmy sterowania prgdem silnika redukujgc jego drgania podczas
pracy. Sterownik posiada wyjscia diagnostyczne (sygnalizacja utraty kroku, btedu).

2.1. Ztaczai panel przedni

SWITCH

ERROR READY PWR POT.

Tabela 1. Opis ztgcz
USB

@ LED PWR - sygnalizacja zasilania

O LED READY sygnalzacja pracy
@ LED ERROR sygnalizacja btedu

POT — potencjometr regulacji predkosci

USB — ztacze USB C do
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STEP+
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DIR+
DIR-
EN+
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GND

OUTPUTS
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Rysunek 1. Opis ztqcz i panelu

Tabela 2. Opis diod sygnalizujgcych

Power \ Ready \ Error

Zasilanie / silnik
@ D 1 GND Masa zasilania
2 VDC+ Zasilanie 24-60 VDC
3..6 A, /A, B, /B | Zaciski dla silnika krokowego
Wejscia sterujgce (réznicowe, optoizolowane 5...24V)
7 EN- . .
3 ENT Wejscie zezwolenia
9 DIR-
Weitcie ki K
\ 10 DIR+ ejscie kierunku

11 CLK- L,
T CLKe Wejscie sygnatu kroku
Wyjscia
13 GND Masa
14 OUT+ Wejscie zasilania wyj$¢ (max 36 VDC)

< BT OUTO (ERR) | Wyjécie OUTO (btad)

IN1 18 @ 16 OUT1 (RDY) | Wyjscie OUT1

INO 17@ Wejscia (nieizolowane, 5...24V)

RDY OUT1 16 @ - -
ERR OUTO 15@ 17..20 | INO.. IN3 Wejécia uniwersalne
OUT+ 14 @ 21 GND Masa

GND 13@

22 IN4 (ENCA
/ >3 INS EENCB; Wejscia enkodera inkrementalnego
24 +5V OUT Wyjscie +5V zasilania dla enkodera
(max 50mA)

Zasilanie wytaczone

Zasilanie wiaczone

Silnik wtgczony (sygnat ENABLE aktywny)

=10 OF

Silnik wtgczony, w trakcie ruchu

Btagd wewnetrzny sterownika — wymagany serwis

Przecigzenie termiczne

000000

Zwarcie uzwojen silnika (do masy albo zasilania)

——S4:

— S8

www.wobit.com.pl

L $1-S3: prad maks. silnika

redukcja pradu

—————55-57: podziat kroku (S8=0FF) / inne funkcje (S8=0N)

tryb sterowania (OFF: STEP/DIR, ON: wbudowany generator)
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2.2,

Zasilanie

Zasilanie sterownika

Do zasilania sterownika zaleca uzywac sie zasilacza niestabilizowanego o napieciu wyjsciowym w zakresie +24...60V.
Wyzsze napiecie zasilania pozwala uzyskac wieksze predkosci silnika. Moc zasilacza powinna by¢ dobrana do mocy
uzytego silnika.

Zasilacz musi pozwala¢ odebra¢ energie zwrotng silnika (podczas hamowania), co umozliwiajg kondensatory
wyjsciowe o pojemnosci co najmniej 4700uF. Minimalna wydajnos¢ pragdowa Zrédta zasilania moze by¢ dobrana
wedtug ponizszej zaleznosci

UWAGA

Odwrotna polaryzacja lub przekroczenie maksymalnego napiecia zasilania moze spowodowaé uszkodzenie

sterownika.

Zbyt mate kondensatory wyjsciowe lub ich brak mogg uszkodzi¢ sterownik lub powodowac jego niewtasciwa
prace, podczas pracy sterownika z wysokim napieciem zasilania i duzym silnikiem, ktéry pracuje dynamicznie
(gwattowne zmniejszanie jego predkosci).

Zaleca sie stosowanie kondensatorow elektrolitycznych 10000uF przy maksymalnych pradach sterownika
i wiekszych predkosciach obrotowych (>10 obr./sek.).

Wyjscie +5V OUT

Sterownik udostepnia napiecie +5 V, ktére mozna uzy¢ do zasilania wejs¢ lub opcjonalnego enkodera. Maksymalny
pobdr pradu dla wszystkich wyjs¢ +5 V nie powinien przekraczaé¢ 50 mA.

UWAGA!

Zwarcie wyjscia +5V OUT z GND lub napieciem zasilania (VDC+) moze spowodowac uszkodzenie

sterownika.

2.3.

Podtaczenie silnika

Silnik nalezy podtgczy¢ do sterownika za pomoca przewodu 4-zytowego. W celu minimalizacji zaktécen zaleca sie
uzycia skrecanego parami przewodu (A z /A, B z /B), najlepiej dodatkowo ekranowanego. W przypadku silnikéw

unipolarnych (posiadajacych 6 lub 8 wyprowadzen) nalezy podtgczy¢ je wedtug ponizszych przyktadow.

B

IA

B

IA
A

% Silnik krokowy bipolarny

Silnik krokowy unipolarny
redkosé

AWt

pre:

Silnik krokowy unipolarny
(wigkszy moment)

www.wobit.com.pl

Podtaczenie silnika bipolarnego
Przyktad podtgczenia silnika krokowego bipolarnego.

Potaczenie silnika unipolarnego réwnolegte

Uzwojenia potgczone réwnolegle w celu uzyskania wiekszej
predkosci maksymalnej silnika

Zwiekszony maksymalny prad/faze w stosunku do
nominalnego x1,4 (przyktadowo silnik o pradzie 2A, moze by¢
sterowany pragdem maks. 2,8A)

Pofaczenie silnika unipolarnego szeregowe

Uzwojenia potgczone szeregowo w celu uzyskania wiekszego
momentu silnika

Zmniejszony maksymalny prad/faze w stosunku do
nominalnego x0,7 (przyktadowo silnik o pradzie 2A, moze by¢
sterowany pragdem maks. 1,4A)

SMC105 Instrukcja obstugi 12.02.2025
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2.4. Wejscia

Wejscia STEP/DIR/ENABLE sg wejsciami réznicowymi optoizolowaymi o zakresie napie¢ wejsciowych 5....24V.
Wejscia INO..5 s3 nieizolowane o zakresie 5...24V

5..24V 5..24V e
+ @12|STEP+ STEP {@12|STEP+ ENCB IN5 23 @
STEP 812 @12 ==L J
@11 STEP 1@11|STEP ENCA IN4 22 @
ort @10 DIR+ DIR+ @10/ DIR+ GND 21 @
9 | DIR 9| DIR- =
® 90 ® 9| IN320@
ENABLE 0@
enaste % E:+ % E:+ IN2 19@
— = INL[IE@

:g !5 _:g ’: INO 17 @ INO+
®4 /A 4 /A RDY OUT1 16 @

®3 A ®3 A ERROUTO 15@ 5..24V
® 2| vDc+ ® 2| vDC+ OUT+ 14 @
® 1| GND ® 1| GND GND 13 @

2.5. Wyjscia

Wyjscia OUTO/1 typu PNP OC o obcigzalnosci maks. 40 mA. Aktywne wyjscie powoduje pojawienie sie na nim
napiecia podanego na zacisk OUT+ (14)

IN3 20
IN2 19
IN1

._.
@
®

—_
=
o
=
~
L]

|

RDY OUT1 [16
ERR OUTO 15
ouT+ 14

4+
ouT1

._.
([ ]

|

* 5..24V

(]
=
o
=
w
®

= Wyjscie OUTO (ERROR) — aktywne w przypadku pojawienia sie btedu sterownika
=  Wyjscie OUT1 (READY) — aktywne w przypadku osiggniecia przez silnik zadanej predkosci (lub pozyciji)

UWAGA!

Woyjscia nie nadajg sie do zasilania elementéw wykonawczych (elektromagnesy, styczniki, itp.).
Przeznaczone s3g jako informacja diagnostyczna dla nadrzednego ukfadu sterujgcego
(np. sterownika PLC).

2.6. Sygnalizacja i reset btedéw

Czerwona dioda ERROR sygnalizuje btad sterownika (zwarcie lub przekroczenie temperatury). Wystgpienie btedu
zatgcza takze wyjscie OUTO.
Aby zresetowac btad i kontynuowac prace sterownika nalezy zdja¢ i poda¢ ponownie sygnat ENABLE.

Ready | Error \
Btagd wewnetrzny sterownika — wymagany serwis

{} -‘} Przecigzenie termiczne

O -‘} Zwarcie uzwojen silnika (do masy albo zasilania)
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3. Konfiguracja

Konfiguracja sterownika odbywa sie za pomocg przetacznikéw S1...58

S8

S5..7

OFF ON
Tryb KROK/KIERUNEK Tryb GENERATOR
Sterowanie przez wejscia Zadawanie predkosci przez potencjometr i
STEP/DIR wejécia INO..3
Zakres predkosci, rampy / inne funkcje

Podziat kroku

S1..4

Prad maksymalny i redukcja pradu

3.1. Pradsilnika

3,0 OFF OFF ON
3,5 ON OFF ON
4,0 OFF ON ON
5,0 ON ON ON
sa Redukcja pradu do wartosci 50%

przy braku ruchu

3.2. Sterowanie za pomocg wejs¢ STEP/DIR

Tryb pracy aktywny, gdy S8 = OFF.

Predkos¢ silnika jest proporcjonalna do czestotliwosci impulséw podawanych na wejscie STEP sterownika, a pozycja
do ilosci podanych impulséw. Przetgczniki S5-S7 pozwalajg ustawi¢ wewnetrzny podziat kroku od 1/2 do 1/256.

Podziat
kroku

Wejscie  Funkcja

1/2 OFF OFF OFF EN 0: naped wytgczony

1/4 ON OFF OFF 1: naped wtaczony

1/8 OFF ON OFF STEP 0 ->1: ruch silnika o 1 krok z podziatem kroku
1/16 ON ON OFF DIR Kierunek ruchu

1/32 OFF OFF ON

1/64 ON OFF ON

1/128 OFF ON ON

1/256 ON ON ON

Przyktadowo, gdy ustawiony podziat korku = 256 (51..S3 = ON) i podtgczony standardowy silnik krokowy (200
impulséw/obrét) to silnk wykona 1 obrét po podaniu 256 * 200 = 51200 impulséw. Analogicznie dla czestotliwosci
512000 Hz silnk bedzie sie obracat z predkoscig 1 obr/ sek (60 rpm).
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podziatem 1/256. Jesli ustawiony jest mniejszy podziat to nie wptywa to na ptynnos$é pracy silnika, a

0 Sterownik, dla uzyskania najwiekszej ptynnosci ruchu, generuje mikrokroki na silnik zawsze z

jedynie na wiekszg predkosc¢ przy tej samej czestotliwosci sygnatu STEP.

3.3.

Regulacja predkosci z potencjometru i wejs¢ uniwersalnych

Przetacznik S8 w pozycji ON wiacza funkcje wbudowanego generatora. Wéwczas domyslnie (o ile nie zostato to
zmienione przez aplikacje SMC-Konfigurator) gtéwna predkosc okreslana jest wbudowanym potencjometrem lub
z wczesniej zaprogramowanej predkosci ustawianej wejsciami INO..3

ON
S5 S6 S7
Zakres ustawianej Rampa rozpedzania Programowanie predkosci dla wejs¢ INO..3
potencjometrem i zwalniania
predkosci
OFF: 0 - 2 obr./s OFF: 4 obr./sek"2 ON: aktualna predkos¢ regulowana z potencjometru
ON -> OFF: przypisanie predkosci do aktualnej kombinacji
ON: 0-20obr./s ON: 40 obr./sek"2 wejs¢ INO...3
OFF: predkos¢ zadana z kombinacji wejs¢ INO..3

Wejscie Funkcja
EN (ENABLE) 0: naped wyfaczony
1: naped wtaczony (start z ramp3)

DIR Zmiana kierunku ruchu (z ramp3)
STEP 0: praca

1: hamowanie (z szybkg rampg 1000 obr/s"2)
INO...IN3 Wybér predkosci

INO INO IN2 IN3 kombinacja

wejsé
0 0 0 0 0 Predkos¢ zadawana potencjometrem
1 0 0 0 1 Zaprogramowana predkosc¢ 1
0 1 0 0 2 Zaprogramowana predkos¢ 2
1 1 0 0 3 Zaprogramowana predkos¢ 3

o
[
[
[
=

Zaprogramowana predkosc¢ 14
1 1 1 1 15 Zaprogramowana predkos¢ 15

Procedura programowania predkosci dla wejs¢ INO...3:

1)
2)
3)

4)

5)

Przetacznik S8 -> ON

Podaj sygnat na wejscie EN (silnik zacznie sie obracaé z predkoscig ustawiong potencjometrem)

Podaj sygnat na wybrang kombinacje wejscie INO...3. Silnik zatrzyma sie (jesSli wczesniej brak
zaprogramowanej predkosci) lub rozpedzi sie do zaprogramowanej wczesniej predkosci

Przetacz przetacznik S7 -> ON i ustaw zgdang predkos$¢ potencjometrem ‘) . Opcjonalnie uzyj przetacznik
S5 do zmiany zakresu predkosci (OFF: 1 obr/sek, ON: 10 obr/sek)

Przetgcz przetgcznik S7 -> OFF — ustawiona potencjometrem predkos¢ zostanie przypisana do aktualnej
kombinacji wejs¢ INO...3 i zapamietana w sterowniku.

0 Zmiana predkosci, kierunku i hamowanie wejsciem STEP odbywa sie z rampa. Wytaczenie napedu

sygnatem EN powoduje zatrzymanie napedu bez rampy.
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4. Oprogramowanie do konfiguracji i diagnostyki
Sterownik SMC jest wyposazony w ztgcze USB (typu C), ktére pozwala za pomocg aplikacji SMC-Konfigurator

podejrze¢ aktualne parametry, stany wejs¢/wyjs¢ sterownika oraz ustawi¢ dodatkowe tryby pracy (np. tryb
zadanej pozycji).

5. Parametry techniczne

Tabela 3. Parametry mechaniczne

Wymiary obudowy: 80,5x101x17,5mm
Masa: 100¢g
Zakres temperatur pracy: | 5—-50 °C
101 . Stopien ochrony: IP20
Mocowanie uchwyt na szyne DIN
0
3
Rysunek 2. Wymiary urzgdzenia
Tabela 4. Parametry elektryczne
Zasilanie 12...60 V DC
Pobér pradu Naped wytgczony: 50 mA
Wyjscie +5V 5V, maks. pobdr pragdu 100 mA
Typ silnika Silnik krokowy 2-fazowy, unipolarny / bipolarny, 4/6/8 - przewodowy
Prad maks. silnika 5 A RMS, regulowany
Podziat kroku maks. 1/256
Wejscia sterujgce: ENABLE, DIR, STEP | Optoizolowane, stan niski <2 V, stan wysoki 5..24 V
Wejscia uniwersalne: INO..5 Nieizolowane, stan niski <2 V, stan wysoki 5..24 V
Woyjscia: OUTO, OUT1 Tranzystorowe PNP (source), max. 50 mA

@ www.wobit.com.pl SMC105 Instrukcja obstugi 12.02.2025 str.10

. WOBIE Com. B




