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RODZINA ROBOTOW MOBILNYCH DO INTRALOGISTYKI
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Spis tresci

roboty WObit s3 dostepne rowniez dla matych przedsiebiorstw, przy czym sa
skalowalne do potrzeb Swiatowych producentéw.
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FlatRunner 002 32
FlatRunner 004 34
FlatRunner HT 002 38 _  WAObit to polskie, rodzinne przedsiebiorstwo, ktére juz od blisko 30 lat dostarcza
FlatRunner HT 004 40 ' najnowoczesniejsze produkty i kompletne rozwigzania dla przemystu. Firma
powstata z pasji do mechatroniki, ktdra co dzien inspiruje zesp6t do dziatania
» MOBOT® AGV MW 44 i tworzenia.
eRunner MW 46
CubeRunner MW 50 WObit jest dystrybutorem szerokiego spektrum komponentéw z zakresu
FlatRunner HT 4 pomiaréw, napedow, sterowania oraz mechaniki. Oferuje niemal wszystkie
. elementy niezbedne do projektowania i budowy kompletnych maszyn.
FlatRunner MW Light 58 ‘ WObit jest réwniez producentem urzadzen, takich jak moduty liniowe MLA, \
FlatRunner MW 62 E dajacych wszechstronne mozliwosci zastosowan. Firma tworzy autorskie roboty [
' przemystowe m.in. roboty kartezjanskie, Tower, SCARA oraz roboty mabilne
» MOBILNE ROBOTY 66 MOBOT®.
EDUKACYJNE MOBOT® L
EduRUnner MW £8 ¢°°. % Stanowig one integralng czes¢ fabryki jutra, pozwalajac  wytwarzacé
' spersonalizowane produkty na masowa skale. Zgodnie z ideg Reach4Rabotics,
EXPLORER A1 72 ‘ 1

Firma oferuje wspotprace w zakresie integracji systeméw produkcyjnych,
w sktad ktérych wechodzi specjalizacja w zakresie mechatroniki dla szeregu
' rozmaitych aplikacji, a takze ustugi programistyczne.
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Tworzenie moze by¢ nasza wspoélna pasja

WObit zastrzega sobie mozliwos¢ wprowadzania zmian
Niniejszy materiat reklamowy nie stanowi oferty w rozumieniu
prawa, zawarte dane maja charakter informacyjny.
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Dlaczego warto stosowac roboty

MOBOT® ?

m Zastepuja pojazdy

transportowe z operatorem

m Rozwigzuja problem
braku pracownikow

m Umozliwiaja przypisanie
pracownikéw do innych dziatan,
wniosa wartos¢ dodang do

gdzie
produktu

m Zapewniajg bezpieczny,
ograniczajacy

wydajny i
transport materiatéw

tatwe w INTEGRAC]I
szybkie wdrozenie
niewymagajace modernizacji
obszaru produkcyjnego;
nawigacja za pomoca
systemu LMS, pozwalajaca
na omijanie przeszkod

i zmiane trasy

PRECYZY|NE

i BEZPIECZNE

pracuja z precyzyjnie
kontrolowana nawigacja
i predkaoscia uzyskujac

doktadnosc do 1 mm, dzieki

Czemu zapewniaj3 ptynny
transport towarow oraz
minimalizujg uszkodzenia

Czym sg MOBOT®y?

B Najwazniejsze zalety

MOBOT® to autonomiczne roboty mobilne stuzace do automatyzac

PN

_ « transportu wewnetrznego. Ich zadaniem jest automatyczny transport

koszty

rozwigzanie

PRZEMYStU 4.0

roboty AGV s3 czescig
Fabryki przysztosci,
umozliwiaja integracje
wszystkich obszaréw
produkeyjnych i zwiekszenie
efektywnosci wykorzystania
zasobow

zwiekszona

PRODUKTYWNOSC
wspotpracujac z systemem
klasy ERP oraz WMS
roboty AGV wykonuja
prace, spetniajac zatozone
parametry, co utatwia
dziatalnos¢ operacyjna
przedsiebiorstwa
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. tadunku pomiedzy wyznaczonymi punktami.
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ELASTYCZNOSC

technologii

elastyczna konstrukcja
robotéw pozwala na

szybkie dostosowanie do
roznorodnych tadunkéw

i zadan poprzez tatwa
wymiane modutu nadstawki
lub waézka

BEZPIECZNA i
PRZEWIDYWALNA

technologia

bezpiecznie wspétpracuja

z ludZzmi i otoczeniem; moga
pracowac w srodowisku
niebezpiecznym dla ludzi
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OPLACALNA inwestycja
ograniczaja koszty pracy,
pozwalajac na uzyskanie
0szczednosci i zapewnienie
lepszej ergonomii
pracownikow, ktérzy moga
zajac sie bardziej ztozonymi
zadaniami

Roboty MOBOT®




Nawigacja

Jak odnajduje s

System LMS (free navigation) Q\

&/
Naturalny i inteligentny system [ = \ == ‘
laserowego  mapowania  terenu . . \ @ w
(LMS), rodzaj tzw. free navigation R —— J

zapewniajgcy autonomiczng prace g A4
robota.

System LMS wykarzystuje naturalnie
wystepujace obiekty, takie jak sciany,
maszynyitp.dostworzeniawirtualnej
mapy (uktadu wspdtrzednych), po
ktorej porusza sie robot. Umozliwia
swobodne  przemieszczanie  sie
W zZmapowanej przestrzeni
i omijanie przeszkad. Pozwala takze
na podejmowanie decyzji przez
robota o optymalnej trasie pomiedzy
wyznaczonymi punktami.

i E
System LMS zapewnia szybkie . ‘.. - l —
wdrozenie i nie  wymaga : ;
wprowadzania zmian w Twoim Hl m””
otoczeniu. tatwo jest zaadaptowac i
robota do biezacych potrzeb, co daje
duza elastycznosé zastosowan.

K

Po linii za pomoca systemu
wizyjnego

Robot przemieszcza sie po linii
kolorowej, a pozycja jest wykrywana
za pomocy systemu wizyjnego. Linia
jest malowana farba odporng na
Scieranie lub wyklejana i dodatkowo
zabezpieczana tasma ochronna.

Nawigacja po linii jest metoda
pozwalajaca na precyzyjne

pozycjonowanie  robota. Tasma
uktadana na posadzce jest bardzo
elastyczna i pozwala na jej doktadne
utozenie zgodnie z oczekiwaniami.
Punkty charakterystyczne terenu s3
oznaczane za pomoca kodéw QR.



Bezpieczenstwo

Roboty MOBOT® wyposazone s3
zaawansowany system obejmujacy
czujniki, sterowniki bezpieczenstwa
i przyciski zatrzymania awaryjnego.

Laserowe  skanery z  funkcja
bezpieczenstwa stuza do
skanowania otoczenia i detekgji
wszelkich przeszkéd. W skanerze
zaprogramowane s3 strefy
ostrzegawcze i bezpieczenstwa,
dlatego robot moze odpowiednio
reagowac, zwalniajac )
catkowicie sie zatrzymujac, badz
omijajac przeszkode w przypadku
odpowiedniej ilosci  miejsca  na
trasie.

Strefy bezpieczenstwa 53
automatycznie regulowane
W zaleznosci od predkosci
przemieszczania sie. Zapobiega to
ewentualnym kolizjom i zapewnia
bezpieczng prace w obszarach,
w ktérym pracuja ludzie oraz inne
EEAY Y

Dodatkowo roboty mobilne MOBOT®
informuja o swojej obecnosci
i wykonywanych manewrach
za pomoca sygnatow
Swietlnych i dzwiekowych
(sygnaty ostrzegawcze, komunikaty
i melodie).

- Bezpieczenstwo na-
. jwazniejsze

Bezpieczenstwo




Zasilanie

L

Roboty MOBOT® w zaleznosci-od modelu wyposazone s3 w wydajne akumulatory

litowo-jonowe lub trakcyjne (kwasowo-otowiowe) zapewniajace prace od 5 do 12 h
- w zaleznosci od typu robota.
Akumulatory robotow MOBOT® moga by¢ tadowane na trzy sposoby:

1. Recznie - za pomoca tadowarki z przewodem, gdzie do zt3cza tadowania na robocie
podtacza sie przewod od tadowarki. W zaleznosci od rodzaju baterii (litowo-jonowe
lub kwasowo-otowiowe) i szybkosci tadowarki czas tadowania wynosi od 1do 8 h.

2. \Wymiana akumulatoréw - wiekszos¢ modeli robotéw ma akumulatory umieszczone
w specjalnie utozyskowanych kasetach ze ztaczami, umozliwiajacych szybka
wymiane. Taki proces wymiany zajmuje ponizej 3 min i zapewnia niemal nieprzerwana
prace robota. Akumulatory s3 odktadane na dedykowane wozki i podtaczane do
tadowarki stacjonarnej. Ten spos6b tadowania wymaga zakupu dodatkowych
kaset z akumulatorami oraz wozkéw do kaset.

3. Automatycznie - Robot w tej opcji wyposazony jest w dodatkowa ptytke ze stykami,
kompatybilna z ptytka tadowarki, ktora jest umieszczana na posadzce.

W celu natadowania akumulatoréw robot musi najechac na ptyte, proces tadowania
rozpoczyna sie automatycznie. W tej opcji mozliwe jest zaprogramowanie robota, tak
aby sam po okreslonym spadku poziomu natadowania baterii podjezdzat do stacji
i dotadowywat akumulatory.




Oprogramowanie

Windows. Za pomoca tego interfejsu

jr;izna realizowa¢ takie operacje, M O B OT Q) RO ute PI a n n e r

m obserwacje statusu robota
i najwazniejszych sktadowych
systemu,
m konfiguracje napedéw oraz 1/0
gtownego kontrolera,
W reczna nawigacje pojazdem,
m dodawanie do kontrolera punktéw
charakterystycznych trasy, w ktérych
ma byC¢ przeprowadzona okreslona
akcja.
Gtéwna  czeS¢  oprogramowania
stanowi Srodowisko pozwalajace na
zaprogramowanie ruchu robota na
okreSlonych odcinkach trasy oraz
przydzielenie robotowi zadan.

Oprogramowanie

Inteligentna Fabryka

System  zarzadzania  robotami
AGV moze byc potaczony
Z oprogramowaniem zarzgdzajacym
przedsiebiorstwem (MES/ERP), co

umozliwi utworzenie komunikacji
cyber-fizycznej, gromadzenie danych
w chmurze i globalny dostep do
danych oraz mozliwosc kontraoli.

Terminal sterujacy

Wyposazony w  router  Wi-Fi
umozliwia kontrole nad robotem
(-ami)  poprzez panel dotykowy
i zdalne wydawanie polecen.
Pozwala odczyta¢ podstawowe
informacje o stanie pracy robota
takie jak jego lokalizacja, biezace
zadanie, itp.

Stacja zarzadzajaca moze zostac dodatkowo wyposazona
w sterownik PLC przeznaczony do sterowania urzadzeniami
zewnetrznymi  np. podajnikami  rolkowymi, Swiattami
ostrzegawczymi lub innymi maszynami, z ktérymi nalezy
zsynchronizowac prace robotow.

W ramach linii mozna zastosowac kilka stacji zarzadzajacych
zlokalizowanych przy odrebnych stanowiskach pracy. Taki
uktad pozwala na realizacje zarzadzania rozproszonymi
robotami.




Zastosowanie

MOTORYZACJA

produkeja silnikow: transport
czesci  silnikébw z magazynu do
gniazd produkcyjnych;  elektronika
samochodowa:  transport  ptytek
PC i niewielkich elementéw
- uzupetnianie linii  produkcyjnej
w komponenty; montaz opon;

MEDYCYNA

automatyczny odbior i dostarczanie:
positkéw z kuchni na oddziat i zwrot
pustych tac do kuchni;
odpadoéwzoddziatéwiinnychlokalizacji
do miejsca ich zbiérki;

poscieli z pralni na oddziaty + zwrot
zuzytej poscieli;

ELEKTRONIKA

produkcja ptytek PCB: transport
miedzyoperacyjny pomiedzy
gniazdami produkcyjnymi;
montaz obudow i testowanie
po6tprzewodnikéw: przenoszenie
uktadéw scalonych;

FMCG

transport potproduktéw; transport
pojemnikéw z gotowymi produktami
do magazynu;

LOGISTYKA

transport palet;

transport materiatéw wspierajacy
roztadowywanie zmieszanych palet;
realizacja zamowien w e-handly;

MASZYNY, OBROBKA METALI

transport narzedzi do gniazd
produkcyjnych;  transport  szpul
z drutem do obrabiarek;

GUMA, TWORZYWA SZTUCZNE &
OPAKOWANIA

transport gotowych produktéw do
magazynu;

transport odpadéw do miejsca ich
zbiaérki/recyklingu;

MEBLARSTWO

transport poétproduktéow pomiedzy
gniazdami produkcyjnymi;

transport gotowych produktéw do
magazynu;

SZEROKO POJETA PRODUKCJA

montaz: transport potproduktow;
produkcja: transport  surowcow,
transport detali; transport w procesie:
dostarczanie komponentéw, narzedzi;
transport  gotowych  produktéw;
transport odpadéw; potaczenie réznych
obszaréw produkcyjnych;




Roboty mobilne MOBOT® TRANSPORTER

Trzykotowe, z napedem na dwa kota, réznicowym

Niedrogie, tatwe w obstudze i uniwersalne.
Usprawnig proste zadania transportowe.




Robot mobilny

Autonomiczny robot mobilny

stuzacy do automatyzacji
transportu [ przewozenia
niewielkich,  lekkich  tadunkéw.

Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Niedrogi i intuicyjny w obstudze
» Do szybkiego, samodzielnego
wdrozenia

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ procesow

i obniza koszty

» Stopien ochrony IP65 i opcja

kot bieznikowanych pozwalaja na
zastosowanie na zewnatrz

» ROl przy jednozmianowej pracy

i zastgpieniu 1o0soby wynosi tylko
1rok

» Mozesz szybko i wygodnie
konfigurowac produkt przez strone
internetowa

» Daje mozliwos¢ zastosowania
niemalze dowolnego wyposazenia
dodatkowego. Mozesz rozbudowac
robota o szerokie spektrum
funkcjonalnosci.

@ czas pracydo 8 h

8h  najednym tadowaniu

udzwig do 100 kg

) (=2

To
I

komunikacja Wi-Fi

wymiary
787,5x 593/645,7 x 360 mm

predkos¢ maks.
2,83 km/h lub 5,65 km/h

ﬁﬁi nawigacja
system LMS

Przeznaczenie: do szpitali, biur,
laboratoriow, sklepow, lotnisk,
logistyki

10
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‘ Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 6 srub M10

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

100 kg

TAK (51.8 V DC, max. 20 A)*  *- zalezy od wybranego pakietu akumulatorow

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Ruchome styki montowane na spodzie robota, pozwalaja na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy (opcjonalnie)

Zasilanie robota

- Podstawowy pakiet akumulatoréw Li-lon 32 Ah/ 51.8 V (1657 Wh)
- Opcjonalny pakiet akumulatoréw Li-lon 64 Ah/ 51.8 V (3314 Wh)

tadowanie

- Standardowa tadowarka 15A podtaczana recznie za pomoca zt3cza
- Stacja tadowania automatycznego 15 A ze stykami

Sredni czas pracy

~ 8 h (akumulator 32 Ah) / ~ 16 h (akumulator 64 Ah)*
* czas zalezny od sredniej predkosci i powierzchni po ktérej sie porusza robot, transportowanego
obcigzenia oraz ewentualnego poboru pradu ze zt3cz: I/0 i mocy

Czas pracy w stanie gotowosci

~ 27 h (akumulator 32 Ah) / ~ 54 h (akumulator 64 Ah)

Czas tadowania baterii

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

- Akumulator 32 Ah: ~2 h (tadowarka 15 A)
- Akumulator 64 Ah: ~4 h (tadowarka 15 A)

2,83 km/h lub 5,65 km/h

Moc nominalna

500 W

Kierunki ruchu

Ruch do przodu, obrét,
mozliwos¢ cofania tylko w trybie dokowania do tadowarki automatycznej

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony poprzez dopuszczalny kat natarcia robota

- Laserowa, inteligentna i autonomiczna nawigacja LMS*
- Manualne sterowanie robotem z poziomu komputera PC lub urzadzenia z systemem Android
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet M12 (4 pin) - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztgcze 1/0: wyjscie zasilajgce 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN*
- Opcjonalnie ztgcze mocy: wyjscie zasilajagce mocy 40...58 VDC (max. 10A)
+ 2 wyjscia mocy (max. 10 A)
- Opcjonalnie zt3cze zewnetrznego obwodu bezpieczenstwa
* mozliwos¢ podtaczenia opcjonalnego modutu rozszerzen wej./wyj.

2x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o Srednicy 250 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 1x wytacznik awaryjny
- 1x przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funkcyjny

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

Czujniki - Skaner laserowy 2D do nawigacji z funkcjg bezpieczefnstwa
- Kamera do rozpoznawania znacznikéw i precyzyjnego pozycjonowania
Sygnalizacja -1x buzzer

- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 2 x kierunkowskaz
- 1x sygnalizator Swietln

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP65

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

787,5x593/645,7 (w zaleznosci od kot napedowych) x 360 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~110 kg
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Robot mobilny

Autonomiczny robot mobilny
stuzacy do automatyzacji transportu
i ciggniecia ciezkich tadunkoéw.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Niedrogi i intuicyjny w obstudze

» Do szybkiego, samodzielnego
wdrozenia

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ procesow

i obniza koszty

» Stopien ochrony IP65 i opcja

kot bieznikowanych pozwalaja na
zastosowanie na zewnatrz

» ROl przy jednozmianowej pracy

i zastapieniu 1 0soby wynosi tylko
1rok

» Mozesz szybko i wygodnie
konfigurowac produkt przez strone
internetowa

» Daje mozliwos¢ zastosowania
niemalze dowolnego wyposazenia
dodatkowego. Mozesz rozbudowac
robota o szerokie spektrum )
funkcjonalnosci. ’

@ czas pracy do 8 h , o

8h  najednym tadowaniu Ry

ucigg do 500 kg

ESS
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komunikacja Wi-Fi

wymiary
685x 674/732 x 418 mm

predkos¢ maks.
5,65km/h

ﬁﬁi nawigacja
system LMS

Przeznaczenie: do szpitali, produkgji
przemystowej, sklepow, lotnisk,
logistyki
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‘ Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Robot ciagnie przyczepy; wymienny zaczep z tytu robota

Dopuszczalna taczna masa tadunku

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

500 kg

TAK (51.8 V DC max. 20 A)*  *- zalezy od wybranego pakietu akumulatoréw

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Ruchome styki montowane na spodzie robota, pozwalaja na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy (opcjonalnie)

Zasilanie robota

- Podstawowy pakiet akumulatoréw Li-lon 32 Ah/ 51.8 V (1657 Wh)
- Opcjonalny pakiet akumulatoréw Li-lon 64 Ah/ 51.8 V (3314 Wh)

tadowanie

- Standardowa tadowarka 15 A podtaczana recznie za pomoca ztacza
- Standardowa tadowarka automatycznego 15 A ze stykami

Sredni czas pracy

~ 8 h (akumulator 32 Ah)/ ~ 16 h (akumulator 64 Ah)*
* czas zalezy od sredniej predkosci i powierzchni po ktérej sie porusza robot, transportowanego
obciazenia oraz ewentualnego poboru pradu ze zt3cz: 1/0 i mocy

Czas pracy w stanie gotowosci

~ 27 h (akumulator 32 Ah) / ~ 54 h (akumulator 64 Ah)

Czas tadowania baterii

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

- Akumulator 32 Ah: ~2 h (tadowarka 15 A)
- Akumulator 64 Ah: ~4 h (tadowarka 15 A)

5,65 km/h

Moc nominalna

1500 W

Kierunki ruchu

Ruch do przodu, obrét

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony poprzez dopuszczalny kat natarcia robota

- Laserowa, inteligentna i autonomiczna nawigacja LMS*
- Manualne sterowanie robotem z poziomu komputera PC lub urzadzenia z systemem Android
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet M12 (4 pin) - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 1/0: wyjscie zasilajace 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN*
- Opcjonalnie ztacze mocy: wyjscie zasilajagce mocy 40...58 VDC (max.10A)+2 wyj. mocy (max. 10A)
- Opcjonalnie zt3cze zewnetrznego obwodu bezpieczenstwa
* mozliwos¢ podtaczenia opcjonalnego modutu rozszerzen wej./wyj.

2x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o $rednicy 250 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7"
- 1x wytacznik awaryjny
- 1x przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funkcyjny

- Skaner laserowy 2D do nawigacji z funkcja bezpieczenstwa
- Kamera do rozpoznawania znacznikéw i precyzyjnego pozycjonowania

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

-1x buzzer
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 2 x kierunkowskaz
- 1x sygnalizator Swietlny

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP65

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

685 x 674/732 (w zaleznosci od két napedowych) x 418 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~130 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.
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Akcesoria

tadowarka automatyczna

Zamiast standardowej tadowarki
recznej jako opcje do wyboru
oferujemy szybka tadowarke reczna
lub styki automatycznego tadowania
na Twoim robocie wraz z szybka
tadowarka automatyczng. Dzieki
tej opcji zautomatyzujesz dziatanie
robota i zwiekszysz  wygode
codziennego uzytkowania.




Roboty mobilne MOBOT® AGV

Szesciokotowe, z napedem na dwa kota, réznicowym
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Solidne, funkcjonalne i wszechstronne.
Zwiekszg wydajnos¢ procesow
intralogistycznych.




Robot mobilny

Robot mobilny  stuzacy do

automatyzacji transportu
wewnetrznego [ przewozenia
niewielkich,  lekkich  tadunkéw.

Automatycznie przemieszcza sie po
wyznaczonej trasie.

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

» Do szpitali, biur, laboratoriow,
lekkiej produkcji elektronicznej

czas pracydo 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 100 kg

D) REIESS

To
u

s

komunikacja Wi-Fi

wymiary
623 x 492 x 375 mm

predkos¢ maks.
3 km/h

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

=W )

Przeznaczenie: mniejsze zadania
transportowe w przemysle, logistyce
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 8 srub M10

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Zt3cze recznego tadowania akumulatoréw

100 kg

TAK (24 V DC, max. 16 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 36 Ah /24 V

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

tadowanie tadowarka 16 A/ 24 V podtaczana recznie
Czas pracy przy petnym obciazeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~2,5h

3km/h

Moc nominalna

500 W

Kierunki ruchu

Ruch do przodu, obrét

Promien skretu

Mozliwosé obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

\EIWVEEE]

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja

Komunikacja

Nawigacja po linii za pomoca systemu wizyjnego

Komunikacja

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacze

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 1/0: wyjscie zasilajgce 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN*
* mozliwos¢ podtaczenia opcjonalnego modutu rozszerzen wej./wyj.

2 x silnik BLDC, kota o érednicy 140 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 1x wytacznik awaryjny
- 1x przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB

- 1x system wizyjny do $ledzenia linii
- 1x laserowy skaner 2D z funkcjg bezpieczeAstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

-1x buzzer
-1x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 2 x kierunkowskaz

+5-45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (D+. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

623 x 492 x 375 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~ 60 kg




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérym zautomatyzujesz
transport  wewnetrzny.  Idealny

do przewozenia niewielkich,
lekkich  tadunkéw. Samodzielnie
przemieszcza sie po

zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosé
zastosowan

» Do szpitali, biur, laboratoriow,
lekkiej produkgcji elektroniczne

czas pracydo 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 100 kg

D) REIESS

To
u

s

komunikacja Wi-Fi

wymiary
623 x 492 x 375 mm

predkos¢ maks.
3 km/h

system LMS,
nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

=W )

Przeznaczenie: mniejsze zadania
transportowe w przemysle, logistyce
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 8 srub M10

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Zt3cze recznego tadowania akumulatoréw

100 kg

TAK (24 V DC, max. 16 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 36 Ah /24 V

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

tadowanie tadowarka 16 A/ 24 V podtaczana recznie
Czas pracy przy petnym obciazeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~2,5h

3km/h

Moc nominalna

500 W

Kierunki ruchu

Ruch do przodu, obrét

Promien skretu

Mozliwosé obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
\EIWVEEE]

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja naturalna i inteligentna za pomoca systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomoca systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacze

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 1/0: wyjscie zasilajace 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN*
* mozliwos¢ podtaczenia opcjonalnego modutu rozszerzen wej./wyj.

2 x silnik BLDC, kota o érednicy 140 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 1x wytacznik awaryjny
- 1x przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB

- 1x system wizyjny do $ledzenia linii
- 1x laserowy skaner 2D z funkcjg bezpieczefAstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

-1x buzzer
-1x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 2 x kierunkowskaz

5-45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (D+. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

623 x 492 x 375 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~ 60 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Adapter do transportu skrzynek
Specjalny adapter zapewnia
wygodny transport skrzynek oraz
niewielkich  elementéw. Detale
s3 umieszczone na odpowiednigj
wysokosci, ergonomicznej dla
uzytkownika.

To  rozwigzanie  maksymalizuje
wydajnos¢, optymalizuje przeptyw
materiatu i pozwala lepigj
wykaorzystac dostepng przestrzen.

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanego
do robota AGV za pomoca
specjalnego adaptera. Rolki s3
napedzane silnikami  zasilanymi
z akumulatoréw robota i zapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

To  rozwigzanie  maksymalizuje
wydajnos¢, optymalizuje przeptyw
materiatu i pozwala lepigj
wykaorzystac dostepng przestrzen.

Adapter z regatem

Specjalny  adapter z regatem
odpowiedni do transportu
niewielkich elementéw jak ptytki
PCB, komponenty  elektroniki,
kartonowe pudetka itp. Regat ma
wysuwane potki umieszczone na
odpowiedniej wysokosci i pozycji,
zapewniajac uzytkownikowi
ergonomiczny dostep.

To  rozwigzanie  maksymalizuje
wydajnos¢, optymalizuje przeptyw
materiatu i [AVELE! lepigj
wykaorzystac dostepng przestrzen.




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktorym zautomatyzujesz
transport  wewnetrzny.  Idealny
do przewozenia Sredniej wielkoSci
tadunkéw np. kuwet czy paczek.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian
W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji
i obniza koszty

» Nawigacia LMS  zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosc
zastosowan

» Automatyzuje linie produkcyjne
i intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracy do 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 200 kg

) (20 =©

2

komunikacja Wi-Fi

wymiary
900 x 606 x 476 mm

predkos¢ maks.
3 km/h

=@ 0

Eﬂ nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

E system wysuwanych trzpieni

Przeznaczenie: transport Sredniej
wielkosci tadunkdéw w przemysle,
logistyce

IR




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Przyczepa prowadzona nad robotem z mozliwoscig zaczepiania za pomoca dwéch automatycznych
trzpieni

Dopuszczalna taczna masa przyczepy z tadunkiem

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

200 kg

TAK (24 V DC, max. 30 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 85 Ah/ 12 V
Akumulator zamocowany w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 30 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 30A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3h

Predkosc i osiagi

3km/h

Moc nominalna

1000 W

Kierunki ruchu

ruch do przodu/ do tytu, obrét

Promien skretu

Mozliwosé obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajgce mocy 24 VDC (10 A)

2 x silnik BLDC, kota o srednicy 250 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do Sledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator Swietlny i dZwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

+5-45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (D+. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

900 x 606 x 476 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~220kg




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktorym zautomatyzujesz
transport wewnetrzny. Idealny do
przewozenia  Sredniej  wielkosci
tadunkéw np. kuwet czy paczek.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian
W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji
i obniza koszty

» Nawigacja LMS  zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosc
zastosowan

» Automatyzuje linie produkcyjne
i intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracy do 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 200 kg

) (20 =©

2

komunikacja Wi-Fi

wymiary
900 x 606 x 476 mm

predkos¢ maks.
3 km/h

system LMS,
E nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

E system wysuwanych trzpieni

Przeznaczenie: transport Sredniej
wielkosci tadunkéw w przemysle,
logistyce

) Q
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposéb transportu tadunku

Przyczepa prowadzona nad robotem z mozliwoscig zaczepiania za pomoca dwéch automatycznych
trzpieni

Dopuszczalna taczna masa przyczepy z tadunkiem

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

200 kg

TAK (24 V DC, max. 30 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 85 Ah/ 12V
Akumulator zamocowany w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 30 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 30A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3h

3km/h

Moc nominalna

1000 W

Kierunki ruchu

Ruch do przodu/ do tytu, obrét

Promien skretu

Mozliwosé obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja naturalna i inteligentna za pomoca systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajgce mocy 24 VDC (10 A)

2 x silnik BLDC, kota o srednicy 250 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

Czujniki - 2 x system wizyjny do Sledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa
Sygnalizacja - 2 x sygnalizator Swietlny i dZwiekowy

- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

P30

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (D+. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

900 x 606 x 476 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~220kg




476

476

500

Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Woazek z grawitacyjnym
podajnikiem rolkowym
Grawitacyjny system podajnikéw
rolkowych pozwala transportowac
oraz automatycznie odbierac
i przekazywac towary umieszczane
w  kuwetach. System  sktada
sie z podajnika  ruchomego,
podczepianego do robota AGV
za pomoca trzpieni oraz podajnika
nieruchomego przymocowanego na
state do podtoza.

Podczas zadokowania podajnikéw
nastepuje automatyczne zwolnienie
zapadek na obu podajnikach
i przemieszczenie znajdujacych sie
na nich kuwet.

Wodzek z automatycznymi rolkami

Przeznaczony do transportu
r6znego rodzaju pojemnikoéw,
paczek. System  sktada  sie
z automatycznego podajnika
rolkowego podczepianego do robota
AGV za pomocg jego trzpieni. Rolki
s3 napedzane silnikami zasilanymi
z akumulatoréw robota i zapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

Adapter z systemem dokujacym
Specjalny adapter jest wyposazony
w prowadnice dokujace,
umozliwiajgce szybki i wygodny
zatadunek  robota  CubeRunner,
a nastepnie pozostawienie
transportowanych detali na systemie
przenasnikowym.

Stacja tadujaca

Wozek transportowy do kaset
z akumulatorami




Robot mobilny

Robot mobilny  stuzacy do
automatyzacji transportu
wewnetrznegoiprzewozeniaciezkich
tadunkéw takich jak palety czy
paczki. Automatycznie przemieszcza
Sie po wyznaczonej trasie.

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracydo 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 500 kg

) 78] =&

To
u

komunikacja Wi-Fi

]

wymiary
1200 x 750 x 239 mm

predkos¢ maks.
3km/h

W

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

\E system wysuwanych trzpieni  «_ &

Przeznaczenie: transport ciezkich
tadunkow w przemysle, logistyce

QA7)




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Przyczepa prowadzona nad robotem z mozliwoscig zaczepiania za pomoca dwéch automatycznych
trzpieni

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

500 kg

TAK (24 V DC, max. 30 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 85 Ah/ 12V
Akumulator zamocowany w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 30 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 30A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3h

3km/h

Moc nominalna

1200 W

Kierunki ruchu

ruch do przodu/ do tytu, obrét

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja

Nawigacja

Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego

Komunikacja

Komunikacja

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Zt3cze komunikacyjne

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

2 x silnik BLDC, kota o srednicy 215 mm, szeroko$¢ 70 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator swietlny i dZzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

1P30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1200 x 750 x 239 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~220 kg




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérym zautomatyzujesz
transport wewnetrzny. Idealny do
przewozenia  ciezkich  tadunkow
takich jak palety czy paczki.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian
W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji
i obniza koszty

» Nawigacja LMS  zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosc
zastosowan

» Automatyzuje linie produkcyjne
i intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracydo 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 500 kg
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komunikacja Wi-Fi

wymiary
1200 x 750 x 239 mm

predkos¢ maks.
3km/h

system LMS,
E nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

E system wysuwanych trzpieni

Przeznaczenie: transport ciezkich
tadunkow w przemysle, logistyce
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Przyczepa prowadzona nad robotem z mozliwoscig zaczepiania za pomoca dwéch automatycznych
trzpieni

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

500 kg

TAK (24 V DC, max. 30 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 85 Ah/ 12V
Akumulator zamocowany w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 30 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 30A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3h

3km/h

Moc nominalna

1200 W

Kierunki ruchu

ruch do przodu/ do tytu, obrét

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja naturalna i inteligentna za pomocg systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Zt3cze komunikacyjne

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

2 x silnik BLDC, kota o srednicy 215 mm, szeroko$¢ 70 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do sledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator swietlny i dZzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

P30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1200 x 750 x 239 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~220 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Wozek transportowy do palet
Wazek transportowy jest odpowiedni
do transportu standardowych palet
EURO.

Na spodzie wozka znajduje sie
prowadzenie pozwalajace podczepic
robota, poprzez jego trzpienie
zaczepowe.

Woazek z grawitacyjnym
podajnikiem rolkowym
Grawitacyjny system podajnikéw
rolkowych pozwala transportowac
oraz automatycznie odbierac
i przekazywac towary umieszczane
w  kuwetach. System  sktada
sie z podajnika  ruchomego,
podczepianego do robota ACV za
pomocg trzpieni oraz podajnika
nieruchomego przymocowanego na
state do podtoza.

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanego
do robota AGV za pomoca
specjalnego adaptera. Rolki s3
napedzane silnikami  zasilanymi
z akumulatoréw robota i zapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

Adapter do transportu ramienia
robotycznego

Jest to elastyczne rozwigzanie
zapewniajace maksymalna
mobilnos¢ i autonomiczng prace
robotéw, ktére optymalizuje procesy
produkcyjne.

Adapter jest wyposazony w cztery
dodatkowe kota, aby zapewnic
doskonatg stabilnos¢, a takze
w obudowe do kontrolera robota.

Stacja tadujaca

Wozek transportowy do kaset
z akumulatorami




Robot mobilny

Robot mobilny  stuzacy do
automatyzacji transportu
wewnetrznego i przewozenia
ciezkich  tadunkéw  takich  jak
palety czy paczki. Automatycznie
przemieszcza sie po wyznaczonej
trasie.

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracy do 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 500 kg

D) RENES
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wymiary
1600 x 750 x 239 mm

predkos¢ maks.
3 km/h

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego
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system wysuwanych trzpieni

Przeznaczenie: transport ciezkich
tadunkow w przemysle, logistyce
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Przyczepa prowadzona nad robotem z mozliwoscig zaczepiania za pomoca dwéch
automatycznych trzpieni

Dopuszczalna taczna masa tadunku

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

500 kg

TAK (24 V DC, max. 30 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 85 Ah/ 12V
Akumulator zamocowany w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 30 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 30A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset
akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3h

3km/h

Moc nominalna

1200 W

Kierunek ruchu

Ruch do przodu/ do tytu, obrét

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

Nawigacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja

Komunikacja

Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego

Komunikacja

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (RS232)

Ztacze

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace
24 VDC (2A) + wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

2 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o srednicy 215 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7"
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator Swietlny i dzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1600 x 750 x 239 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~220 kg




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérym zautomatyzujesz
transport wewnetrzny. Idealny do
przewozenia  ciezkich  tadunkow
takich jak palety czy paczki.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosé
zastosowan

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracydo 8 h
na jednym tadowaniu

udzwig do 500 kg
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wymiary
1600 x 750 x 239 mm

predkos¢ maks.

3 km/h

system LMS,

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego
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system wysuwanych trzpieni

Przeznaczenie: transport ciezkich
tadunkow w przemysle, logistyce
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Przyczepa prowadzona nad robotem z mozliwoscig zaczepiania za pomoca dwéch automatycznych
trzpieni

Dopuszczalna taczna masa tadunku

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

500 kg

TAK (24 V DC, max. 30 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 85 Ah/ 12V
Akumulator zamocowany w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 30 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 30A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obciazeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3h

3km/h

Moc nominalna

1200 W

Kierunek ruchu

Ruch do przodu/ do tytu, obrét

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja naturalnai inteligentna za pomocg systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (RS232)

Ztacze

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

2 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o Srednicy 215 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator Swietlny i dZzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1600 x 750 x 239 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~220 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Wozek transportowy do palet
Wazek transportowy jest odpowiedni
do transportu standardowych palet
EURO.

Na spodzie wozka znajduje sie
prowadzenie pozwalajace podczepic
robota, poprzez jego trzpienie
zaczepowe.

Woazek z grawitacyjnym
podajnikiem rolkowym
Grawitacyjny system podajnikéw
rolkowych pozwala transportowac
oraz automatycznie odbierac
i przekazywac towary umieszczane
w  kuwetach. System  sktada
sie z podajnika  ruchomego,
podczepianego do robota ACV za
pomocg trzpieni oraz podajnika
nieruchomego przymocowanego na
state do podtoza.

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanego
do robota ACV za pomoca
specjalnego adaptera. Rolki s3
napedzane silnikami  zasilanymi
z akumulatoréw robota i zapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

Adapter do transportu ramienia
robotycznego

Jest to elastyczne rozwigzanie
zapewniajace maksymalna
mobilnos¢ i autonomiczng prace
robotéw, ktére optymalizuje procesy
produkcyjne.

Adapter jest wyposazony w cztery
dodatkowe kota, aby zapewnic
doskonatg stabilnos¢, a takze
w obudowe do kontrolera robota.

Stacja tadujaca

Wozek transportowy do kaset
z akumulatorami




Roboty mobilne MOBOT® AGV MW

Czterokotowe, z napedem na cztery kota omnikierunkowe

Dynamiczne, zwinne i precyzyjne.
Zoptymalizuja transport zaréwno lekkich, jak
i bardzo ciezkich tadunkéw.




Samojezdne roboty mobilne MOBOT® AGV MW wyposazone s3 w zapewniajace holonomicznos¢ robota czyli
mozliwos¢ zmiany orientacji ruchu w miejscu. Kota Mecanum sktadaja sie ze swobodnie obracajacych sie rolek umieszczonych pod
katem 45° na obwodzie kota.

Roboty z tym napedem moga wykonywac ruch wzdtuzny, poprzeczny oraz obracac sie wokot swojego srodka, stowem przemieszczac
sie swobodnie w wielu kierunkach. Co wiecej, naped omnikierunkowy zapewnia bardzo wysoka precyzje pozycjonowania robotéw
z doktadnoscia nawet do = Tmm.

Roboty mobilne z kotami Mecanum przeznaczone s3 do jazdy po ptaskiej posadzce, a maksymalny poziom nachylenia powierzchni
jest ograniczony poprzez dopuszczalny kat natarcia robota.




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérymzautomatyzujesztransport
wewnetrzny. Idealny do przewozenia
niewielkich,  lekkich  tadunkéw.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosé
zastosowan

» Naped omnikierunkowy zapewnia
swobode manewrdw i skraca czas
realizacji zadan

» Do szpitali, biur, laboratoriow,
lekkiej produkcji elektronicznej

@ czas pracydo 8 h

8h  najednym tadowaniu
udzwig do 200 kg

wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

predkos¢ maks.

3,5km/h

system LMS,

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

& wymiary
825 x 546 x 401 mm

kota Mecanum ///,// = :
-ruch w kazdym kierunku 1A < )
23 — / /)/}

Przeznaczenie: mniejsze zadania
transportowe w przemysle, logistyce

AG




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 8 srub M8

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Zt3cze recznego tadowania akumulatoréw

200 kg

TAK (48 V DC, max. 20 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

Akumulator Li-lon1x 32 Ah /48 V, opcjonalnie 2 x 32 Ah/ 48 V

tadowanie

- Standardowa tadowarka 20 A podtaczana recznie za pomocg zt3cza
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Czas pracy przy petnym obciazeniu

~8h

Czas pracy w stanie gotowosci

~40h

Czas tadowania baterii
Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

~1,5 h (dla 1 baterii) ~3,5 h (dla 2 baterii)

3,5km/h

Moc nominalna

1000 W

Kierunki ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢é obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony poprzez dopuszczalny kat natarcia robota

Nawigacja naturalna i inteligentna za pomoca systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomoca systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowe;j

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Zatacze 1/0: wyjscie zasilajace 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN
- Opcjonalnie ztacze mocy: wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (max. 10A) + 2 wyjscia mocy (max. 10 A)
- Opcjonalnie ztacze zewnetrznego obwodu bezpieczenstwa

4 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o $rednicy 156,5 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 1x wytacznik awaryjny
-1x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

-1x buzzer
- 1x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

P30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

825 x 546 x 401 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~120 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Adapter do transportu skrzynek
Specjalny adapter zapewnia
wygodny transport skrzynek oraz
niewielkich  elementéw. Detale
s3 umieszczone na odpowiednigj
wysokosci, ergonomicznej dla
uzytkownika.

To  rozwigzanie  maksymalizuje
wydajnos¢, optymalizuje przeptyw
materiatu i pozwala lepigj
wykaorzystac dostepng przestrzen.

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanego

do robota AGCV za pomoc3
specjalnego adaptera. Rolki s3
napedzane silnikami  zasilanymi
0z akumulatoréw robotaizapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

To  rozwigzanie  maksymalizuje
wydajnos¢, optymalizuje przeptyw
materiatu i pozwala lepigj
wykaorzystac dostepng przestrzen.




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktorym zautomatyzujesz
transport wewnetrzny. Idealny do
przewozenia  Sredniej  wielkosci
tadunkéw np. kuwet czy paczek.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosé
zastosowan

» Naped omnikierunkowy zapewnia
swobode manewrdw i skraca czas
realizacji zadan

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

@ czas pracy do 8 h

sh  najednym tadowaniu
udzwig do 200 kg

wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

predkos¢ maks.

3,5km/h

system LMS,

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

& wymiary
800 x 550 x 453 mm

kota Mecanum
-ruch w kazdym kierunku

Przeznaczenie: transport Sredniej
wielkosci tadunkow w przemysle,
logistyce, szpitalach

LN




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 4 srub M8 lub z wykorzystaniem
systemu unoszenia tadunku®
*unoszenie tadunku na wysokos¢ 70 mm (umozliwia uniesienie tadunku siegajgcego do podtoza
ponad skanery nawigacyjne i bezpieczefistwa)

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

200 kg

TAK (44 V DC, max. 20 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

Akumulator Li-lon 30 Ah /44 V

tadowanie

- Standardowa tadowarka 5A podtaczana recznie za pomocg zt3cza
- Opcjonalna szybka tadowarka 20A podtaczana recznie za pomoca ztacza
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Czas pracy przy petnym obcigzeniu

~8h

Czas pracy w stanie gotowosci

~40h

Czas tadowania baterii
Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

~6 h (tadowarka 5Ah), ~1,5 h (tadowarka 30 Ah)

3,5 km/h

Moc nominalna

1000 W

Kierunki ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
\EIWVEEE]

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony dopuszczalnym katem natarcia robota

Nawigacja naturalnai inteligentna za pomoca systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomoca systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Zatacze 1/0: wyjscie zasilajgce 24 VDC (max. 2A) + 2 wej. + 2 wyj. (max. 0,5A) + CAN

4 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o $rednicy 156,5 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 1x wytacznik awaryjny
- 1x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

Czujniki - 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa
Sygnalizacja -1x buzzer

-1x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x oswietlenie sygnalizacyjne

+5-45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie Swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa

Wymiary (D+. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

800 x 550 x 453 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~150 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika  rolkowego  zasilanego
z akumulatoréw robota. Doskonate
rozwigzanie do usprawnienia
przeptywu  towaréw  pomiedzy
roznymi etapami procesu
produkcyjnego.

Adapter z podajnikiem taSmowym
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika tasmowego zasilanego
z akumulatoréw robota. Doskonate
rozwigzanie do usprawnienia
przeptywu  towaréw  pomiedzy
roznymi etapami procesu
produkcyjnego.

Wodzek z zamykang szafka

Wazek przystosowany do
automatycznego zaczepiania
i odczepiania przez robota.
Umozliwia  transport  drobnych,
cennych  tadunkéw, np. lekow
w szpitalu.




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérym zautomatyzujesz
transport wewnetrzny. Idealny do
przewozenia  ciezkich  tadunkow
takich jak palety czy paczki.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosé
zastosowan

» Naped omnikierunkowy zapewnia
swobode manewrdw i skraca czas
realizacji zadan

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

@ czas pracydo5h

5h na jednym tadowaniu
udzwig do 500 kg

wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

predkos¢ maks.

3,5km/h

system LMS,

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

& wymiary
1600 x 710 x 220 mm

kota Mecanum
-ruch w kazdym kierunku

Przeznaczenie: transport ciezkich
tadunkow w przemysle, logistyce

CA




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 4 srub M8 lub z wykorzystaniem
systemu unoszenia tadunku*
* unoszenie tadunku na wysoko$¢ 70 mm (umozliwia uniesienie tadunku siegajacego do podtoza
ponad skanery nawigacyjne i bezpieczefistwa)

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

500 kg

TAK (44 V DC, max. 20 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

Akumulator Li-lon 2x 32 Ah/ 48V

tadowanie

- tadowarka 20 A/ 48 V podtaczana recznie
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~5h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3,5h

3,5 km/h

Moc nominalna

2400 W

Kierunki ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony dopuszczalnym katem natarcia robota

Nawigacja naturalna i inteligentna za pomocg systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (RS232)

Ztacze

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

4 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o srednicy 203,2 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator Swietlny i dZzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1600 x 710 x 220 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~200 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Adapter do transportu ramienia
robotycznego

Jest to niesamowicie elastyczne
rozwigzanie, zapewniajgce
maksymalna mobilnos¢
i autonomiczng prace robotow,
ktore optymalizuje procesy
produkcyjne. Robot FlatRunner MW
przemieszcza ramie robotyczne do
wymaganej lokalizacji i pozwala na
jego precyzyjne dziatanie, nawet
przy obrébce duzych detali.

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanego
do robota AGCV za pomoc3
specjalnego adaptera. Rolki s3
napedzane silnikami zasilanymi z
akumulatoréw robota i zapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

Automatyczny system unoszenia
System unoszenia tadunku
umozliwia automatyczne pobieranie
i odktadanie palet oraz duzych
detali do kompatybilnych dokdw.
Pozwala na wunoszenie tadunku
na wysokos¢ 80 mm (umozliwia
uniesienie tadunku siegajgcego do
podtoza ponad skanery nawigacyjne
i bezpieczenstwa).




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérymzautomatyzujesztransport
wewnetrzny . ldealny do przewozenia
ciezkich tadunkow takich jak palety,
paczki czy niewymiarowe detale.
Samodzielnie przemieszcza sie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia
autonomie dziatania i elastycznosé
zastosowan

» Naped omnikierunkowy zapewnia
swobode manewrdw i skraca czas
realizacji zadan

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

» Moze transportowac ramie
robotyczne i wspotpracowac

z robotami paletyzujgcymi

czas pracy do12 h
12h  najednym tadowaniu

udzwig do 1000 kg

wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

predkos¢ maks.

3 km/h

system LMS,

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

& wymiary
1800 x 147 x 277 mm

kota Mecanum
-ruch w kazdym kierunku

Przeznaczenie: transport bardzo
ciezkich tadunkow w przemysle,
logistyce

CQ




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 4 srub M8 lub z wykorzystaniem
systemu unoszenia tadunku®
*unoszenie tadunku na wysokos¢ 70 mm (umozliwia uniesienie tadunku siegajgcego do podtoza
ponad skanery nawigacyjne i bezpieczefistwa)

Dopuszczalna taczna masa tadunku

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

1000 kg

TAK (24 V DC, max. 50 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie
akumulatoréw w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 158 Ah/ 12 V
Akumulatory zamocowane w kasecie pozwalajacej na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 50 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 50A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~12h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii ~3,5h

3,5 km/h

Moc nominalna

2400 W

Kierunek ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony dopuszczalnym katem natarcia robota

Nawigacja naturalnai inteligentna za pomocg systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (RS232)

Ztacza

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajace 24 VDC
(2A) + wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

4 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o $rednicy 253 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny (strona A + B)
- 2 x przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego (strona A + B)
- 1x gtéwny wytacznik zasilania
-1x przycisk START
-1x ztacze USB
- 1x Ethernet

- 2 x system wizyjny do sledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator swietlny i dZzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

IP30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1800 x 1147 x 277 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~445 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Adapter do transportu ramienia
robotycznego

Jest to niesamowicie elastyczne
rozwigzanie, zapewniajgce
maksymalna mobilnos¢
i autonomiczng prace robotow,
ktore optymalizuje procesy
produkcyjne. Robot FlatRunner MW
przemieszcza ramie robotyczne do
wymaganej lokalizacji i pozwala na
jego precyzyjne dziatanie, nawet
przy obrébce duzych detali.

Adapter z automatycznymi rolkami
Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanego
do robota AGCV za pomoc3
specjalnego adaptera. Rolki s3
napedzane silnikami zasilanymi z
akumulatoréw robota i zapewniaja
szybki i ptynny przeptyw towaréw.

Automatyczny system unoszenia
System unoszenia tadunku
umozliwia automatyczne pobieranie
i odktadanie palet oraz duzych
detali do kompatybilnych dokdw.
Pozwala na wunoszenie tadunku
na wysokos¢ 70 mm (umozliwia
uniesienie tadunku siegajgcego do
podtoza ponad skanery nawigacyjne
i bezpieczenstwa).

Stacja tadujaca

Wozek transportowy do kaset
z akumulatorami




Robot mobilny

Autonomiczny  robot moabilny,
z ktérymzautomatyzujesztransport
wewnetrzny. Idealny do przewozenia
bardzo ciezkich tadunkéw takich jak
palety, paczki czy niewymiarowe
detale. Samodzielnie przemieszcza
Sie po zaprogramowane;j trasie.

» Szybkie wdrozenie bez zmian

W miejscu pracy

» tatwy w obstudze

» Bezpiecznie wspétpracuje z ludzmi
przewozac Twoje tadunki

» Zwieksza wydajnos¢ produkgji

i obniza koszty S
» Nawigacja LMS zapewnia 2= FRODUKT 0K
autonomie dziatania i elastycznosc i : 3 4 162 |
zastosowan ? =
» Naped omnikierunkowy zapewnia
swobode manewrdw i skraca czas
realizacji zadan

» Automatyzuje linie produkcyjne

i intralogistyke

» Moze transportowac ramie
robotyczne i wspotpracowac

z robotami paletyzujgcymi

@ czas pracydo 8 h

8h  najednym tadowaniu

udzwig do 1800 kg

wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

predkos¢ maks.

3,5km/h

system LMS,

nawigacja po linii za pomoca
systemu wizyjnego

& wymiary
1973 x 1254 x 420 mm

kota Mecanum
-ruch w kazdym kierunku

Przeznaczenie: transport bardzo
ciezkich tadunkow w przemysle,
logistyce

()




Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 4 srub M8 lub z wykorzystaniem systemu
unoszenia tadunku®
*unoszenie tadunku na wysokos¢ 70 mm (umozliwia uniesienie tadunku siegajacego do podtoza ponad
skanery nawigacyjne i bezpieczenstwa)

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

1800 kg

TAK (24 V DC, max. 50 A)

Ztacze automatycznego tadowania akumulatoréw

Stykowe zt3cze montowane na spodzie robota pozwala na automatyczne dotadowywanie akumulatoréw
w trakcie pracy

Zasilanie robota

2 x akumulator trakcyjny 158 Ah/ 12 VV lub 4 x akumulator trakcyjny 158 Ah/ 12 V
Akumulatory zamocowane w kasetach pozwalajacych na ich szybka wymiane w robocie

tadowanie

- tadowarka 50 A/ 24 V podtaczana recznie
- Opcjonalna stacja tadujaca z tadowarka 50A/ 24 V do tadowania wymiennych kaset akumulatoréw
- Opcjonalny modut stykéw do tadowania automatycznego

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

Czas pracy przy petnym obciazeniu ~8h
Czas pracy w stanie gotowosci ~40h
Czas tadowania baterii 3,5h/7h

3,0 km/h

Moc nominalna

4500 W

Kierunek ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni
Nawigacja

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Ograniczony dopuszczalnym katem natarcia robota

Nawigacja naturalnai inteligentna za pomocg systemu LMS*
Nawigacja po linii za pomocg systemu wizyjnego
*LMS - system nawigacji laserowej

Wi-Fi 2,4 GHz, opcjonalnie przemystowy modut radiowy 2,4 GHz (R5232)

Ztacze

Naped i sterowanie

Naped

- Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP
- Ztacze 18 pin, E-Stopx2, Reset, RS485 (Modbus RTU), CANopen, 2 x wej., wyjscie zasilajgce 24 VDC (2A)
+wyjscie zasilajace mocy 24 VDC (10 A)

4 x silnik serwo (bezszczotkowy), kota o Srednicy 310 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- 1x dotykowy panel operatorski 7”
- 2 x wytacznik awaryjny
- 2 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
- 1x wytacznik gtéwny zasilania
- 2 x przycisk funcyjny
-1x ztacze USB
- 1x ztacze Ethernet

- 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 2 x laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa

Sygnalizacja

Srodowisko

Zakres temperatur pracy

- 2 x sygnalizator swietlny i dzwiekowy
- 2 x gtosnik (komunikaty gtosowe / muzyczne)
- 4 x kierunkowskaz

5+45°C

Zakres wilgotnosci

< 80 %, bez kondensacji

Stopien ochrony

P30

Natezenie swiatta zewnetrznego
Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

<1500 Ix

1973 x 1254 x 420 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~750 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

Adapter do transportu ramienia
robotycznego

Jest to niesamowicie elastyczne
rozwigzanie, zapewniajgce
maksymalna mobilnos¢
i autonomiczng prace robotow,
ktore optymalizuje procesy
produkcyjne. Robot FlatRunner MW
przemieszcza ramie robotyczne do
wymaganej lokalizacji i pozwala na
jego precyzyjne dziatanie, nawet
przy obrébce duzych detali.

Adapter z automatycznymi rolkami

Przeznaczony do transportu réznego
rodzaju pojemnikéw, paczek. System
sktada sie z automatycznego
podajnika rolkowego mocowanegodo
robota AGV za pomoca specjalnego
adaptera. Rolki s3 napedzane
silnikami zasilanymi z akumulatoréw
robota i zapewniaja szybki i ptynny
przeptyw towardéw.

Stacja tadujaca

Wozek transportowy do kaset
z akumulatorami




Edukacyjne roboty mobilne MOBOT®

Czterokotowe, z napedem na cztery kota omnikierunkowe lub zwykte

Funkcjonalne i kompaktowe o szerokich
mozliwosciach rozwoju.

Z nimi zdobedziesz i poszerzysz wiedze
o robotyce mobilne;.




Edukacja

Wyksztatcenie, odpowiednie
kwalifikacje i doSwiadczenie s3
W naszym zyciu bardzo wazne.
Mozna je zdoby¢ poprzez nauke,
ktéra towarzyszy nam juz od
najmtodszych lat.

Jestesmy przekonani, ze
kontynuowanie podrozy
Sciezka edukacji, podjecie nauki
i zaangazowanie sie w nig jest
gwarancja na lepsza przysztosc.
Smiato  siegajmy  zatem  po
technicznawiedze praktyczna
u samego zrodta - firmy
produkcyjnej, jaka jest WObit.

Studiowanie czy Scista wspotpraca
uczelni z przedsiebiorstwami -
w ramachdoposazanialaboratoriéw,
praktyk, stazow, szkolen -
moze by¢ nie tylko wspaniatym
doswiadczeniem, ale i fantastyczna
przygoda.

WObit oferuje gotowe zestawy
oraz  stanowiska  szkoleniowe,
ktore pomoga studentom przekut
teorie w praktyke i zdoby¢ nowe
umiejetnosci.

Zapraszamy do zapoznania sie
z ofertg edukacyjng WQbit.
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Robot mobilny

Platforma edukacyjna stuzaca do
nauki obstugi robotéw mobilnych.

Programowanie  maszyny  przy
uzyciu oprogramowania MOBOT®
RoutePlanner. Oprogramowanie
umozliwia obserwowanie statusu
robota i najwazniejszych sktadowych
systemu, konfiguracje napedéw
i wejs¢/wyjs¢ gtéwnego kontrolera
robota, a takze sterowac recznie
robotem uzywajac klawiatury
komputera oraz dodawac¢ punkty
charakterystyczne trasy w ktoérych
ma by¢ przeprowadzona jakas akcja.

Na obudowie robota s3 tez ptyty
montazowe do ktérych uzytkownik
moze przymocowac jakies swoje
urzadzenia, np. dodatkowe czujniki.

@ czaspracydo3h

3h  najednym tadowaniu
udzwig do 10 kg

wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

wymiary
740,2x 540 x 220 mm

B@ﬂ system LMS

kota Mecanum
-ruch w kazdym kierunku

Przeznaczenie: edukacja
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca dedykowanych ptyt montazowych

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Zasilanie robota

10 kg

Akumulator Li-On 14 Ah

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

TAK (24 V DC, max. 4 A)

Predkos¢ maksymalna

tadowanie tadowarka 4 A/ 24 V podtaczana recznie
Czas pracy przy petnym obciazeniu ~3h
Czas pracy w stanie gotowosci ~14h
Czas tadowania baterii 3,5h

Predkosc i osiagi

0,4 km/h

Moc nominalna

48 W

Kierunek ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

Nawigacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Komunikacja

Komunikacja

Wi-Fi 2,4 GHz

Ztacze komunikacyjne
Naped i sterowanie

Naped

Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP

4 x silnik DC, kota o Srednicy 101,6 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- dotykowy panel operatorski 7”
- wytacznik awaryjny
- 1x wtacznik zasilania
- 1x przycisk funkcyjny
- ztacze R)

- Opcjonalnie 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 1laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa (opcjonalnie x2)

Sygnalizacja

Srodowisko

- 4 x kierunkowskaz

Wymiary i masa
Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

Zakres temperatur pracy 5+45°C
Zakres wilgotnosci 10...80 %
Stopien ochrony P30

Natezenie Swiatta zewnetrznego <1500 Ix

740 x 540 x 220 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~30 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

System wizyjny do sledzenia linii

MOBOT © eduRunner MW moze
zosta¢ doposazony w dodatkowy
system do precyzyjnego
pozycjonowania za pomocy systemu
wizyjnego.

Skaner laserowy 2D

Mozliwose wyposazenia
w dodatkowe skanery laserowe
2D z funkcja bezpieczenstwa do
skanowania otoczenia w promieniu
360 stopni.

Dedykowana tadowarka




Robot mobilny

MOBOT-EXPLORERV2 jest platforma
jezdng z napedem na cztery kota
przeznaczong dla rozbudowy, celéw
edukacyjnych i uczelnianych.

Na jej bazie mozna zrealizowac
w spos6b modularny rézne funkcje
robota mobilnego, od dosSwiadczen
ze sterowaniem autonomicznym,
poprzez badanie zachowan robota
mobilnego wyposazonego w czujniki
podczerwieni, czujniki odlegtosci,
do zadan inspekcyjnych i innych.

Robot  mobilny jest atrakcyjny
zaréwno dla poczatkujacych
w tej dziedzinie, umozliwiajac
start z wyzszego putapu, jak i firm
eksperymentujacych  z  robotyka
mobilng pragnacych zastosowat
platforme robota mobilnego do sabie
znanego celu.

=
5
wi-Fi  komunikacja Wi-Fi

predkos¢ maks. , < e
0,38 m/s Nt > ;
& wymiary - .
115 x 361 x 350 mm Zobacz wiecej

Przeznaczenie: edukacja
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Model robota

tadownosc i sposéb transportu tadunku

Sposaéb transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca dedykowanych ptyt montazowych

Dopuszczalna taczna masa tadunku*

Zasilanie robota

10 kg

12V (2 akumulatory zelowe 6 V, 3.2 Ah)

Ztacze recznego tadowania akumulatoréw

TAK

Predkos¢ maksymalna

tadowanie Dedykowana tadowarka o zasilaniu 16 -25 VDC, min. 3A
Czas pracy przy petnym obciazeniu ~2h

Czas pracy w stanie gotowosci ~40h

Czas tadowania baterii 3h

Predkosc i osiagi

0,38 m/s

Kierunek ruchu

Mozliwos¢ jazdy w przéd, tyt

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

Komunikacja

Komunikacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

bezprzewodowa komunikacja (wyposazenie dodatkowe)

Naped i sterowanie

Naped

4x silnik DC z przektadnia planetarna prod. Buehler Motor GmbH (40 obr/min
4 terenowe kota MB120/55/4 o srednicy 120 mm

Kontrola i sterowanie

uktad sterowania z mikrokontrolerem ATmegal28

Czujniki

mozliwos¢ doposazenia w dodatkowe czujniki

Srodowisko

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

Zakres temperatur pracy 5+45°C
Zakres wilgotnosci 10...80 %
Stopien ochrony IP30

115x 361x 350mm (z kotami)

Masa catkowita (z akumulatorami)

~6 kg
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Podane wymiary s wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.
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