MOBOT®

Autonomiczny robot mobilny, za
pomoca ktérego zautomatyzujesz
transport wewnetrzny. [dealny do
transportu bardzo ciezkich fadun-
koéw, takich jak palety, paczki lub
drobnice o nieduzych rozmiarach.
Porusza sie autonomicznie po
zaprogramowanej trasie.

» Szybka implementacja bez
Zmian w miejscu pracy

» tatwy w uzyciu

» Bezpiecznie wspodtpracuje z ludzmi
podczas przenoszenia tadunkéw

» Zwieksza wydajnos¢ produkg;ji
i obniza koszty

» Nawigacja LMS zapewnia autonomie
dziafania i elastycznos¢ aplikacji

» Naped wielokierunkowy zapewnia
swobode manewrowania i skraca
czas potrzebny do wykonania zadan

» Automatyzuije linie produkcyjne i
intralogistyke

» Moze wspotpracowac z robotami
paletyzujacymi

czas pracydo 2 h

> hajednym tadowaniu
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komunikacja Wi-Fi

wymiary
2378x1390x 416 mm
predkos¢ maks.
1m/s
system LMS, nawigacja po linii
za pomoca systemu wizyjnego
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Przeznaczenie: transport bardzo
ciezkich fadunkéw w przemysle,
logistyce




Model robota

Sposaéb transportu tadénkéw

Dopuszczalna masa catkowita
wazka z tadunkiem

Automatyczne tadowanie
akumulatora

Ztacze komunikacyjne
Zasilacz robota
tadowanie

Naped

Sygnalizacja

Czujniki

Nawigacja

Kontrola i sterowanie

Komunikacja

Maksymalna predkos¢

Promien skretu

Maksymalne nachylenie powierzchni
Czas pracy przy petnym obcigzeniu
Czas tadowania akumulatora

0d 10% do 100%

Zakres temperatury pracy

Zakres wilgoci

Natezenie Swiatta zwenetrznego

Catkowita masa (+akumulatory)
Stopien ochrony

Moc nominalna

Wymiary (dt x sz x wy)

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca 4 srub M8 lub za pomoca
systemu podnoszenia tadunku

3000 kg

TAK
Indukcyjny system tadowania akumulatoréw litowo-jonowych
tadowarka wraz z cewka stacjonarng i zamontowang cewka ruchoma w
MOBOT® umozliwia automatyczny system tadowania bezprzewodowego.
TAK
Li-lon akumulatory, 6 szt.
Automatyczna tadowarka z cewka stacjonarna:
Wymiary tadowarki: 385x309x127 mm (wys. x szer. x gt.)
Wymiary cewki stacjonarnej: (wys. x szer. x gt.) 250 x 250 x 15 mm
Dtugos¢ kabla cewki stacjonarnej: 3 m

4 x DC silnik serwo, kota o srednicy 360 mm

- 2 x sygnalizator Swietlny i dzwiekowy
- komunikaty gtosowe / muzyczne
- 2 x lampa bluespot
- 4 x kierunkowskaz
-1kolumna Swietlna
- 2 x system wizyjny do Sledzenia linii
- 2 x 2D skaner laserowy 2D z funkcjg bezpieczeAstwa
-1 x skaner nawigacyjny
-2 x kamera 3D do antykolizji
Nawigacja naturalna i inteligentna za pomoca systemu LMS
Nawigacja po linii za pomoca systemu wizyjnego
-1x dotykowy panel operatorsk HMII
- 4 x wytacznik awaryjny
- 1x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego
-1 xwytacznik gtéwny zasilania
-1 x Przycisk wt/wyt
- 2 x przyciski funkcyjne
- 1xzt3cze Ethemnet
Wi-Fi 2,4 GHz
1m/s
Mozliwos¢ wykonania dowolnego manewru
0°
1,2 h

~ 45 min.

+5-45 °C
10...80 %

< 1500 Ix

~1000 kg
P30
12 kW
2378%x1390 x 416 mm, wysokos¢ masztu 2092 mm
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