
 

Szybka implementacja bez
zmian w miejscu pracy
Łatwy w użyciu
Bezpiecznie współpracuje z ludźmi 
podczas przenoszenia ładunków
Zwiększa wydajność produkcji
i obniża koszty
Nawigacja LMS zapewnia autonomię 
działania i elastyczność aplikacji
Napęd wielokierunkowy zapewnia
swobodę manewrowania i skraca
czas potrzebny do wykonania zadań
Automatyzuje linie produkcyjne i
intralogistykę
Może współpracować z robotami 
paletyzującymi

 
 

 

 

 

 

 

MOBOT® MW FlatRunner 30

2h

3000
kg

Wi-Fi

 czas pracy do 2 h
 na jednym ładowaniu

 ładowność do 3000 kg

 komunikacja Wi-Fi

 wymiary
 2378 x 1390 x 416 mm

 prędkość maks.
 1 m/s 

 system LMS, nawigacja po linii 
 za pomocą systemu wizyjnego
 
 koła Mecanum
 -ruch w dowolnym kierunku 

Przeznaczenie: transport bardzo
ciężkich ładunków w przemyśle, 
logistyce

Autonomiczny robot mobilny, za 
pomocą którego zautomatyzujesz 
transport wewnętrzny. Idealny do 
transportu bardzo ciężkich ładun-
ków, takich jak palety, paczki lub
drobnice o niedużych rozmiarach. 
Porusza się autonomicznie po 
zaprogramowanej trasie.



  

Sposób transportu ładónków Mocowanie ładunku na górnej powierzchni robota za pomocą 4 śrub M8 lub za pomocą
systemu podnoszenia ładunku 

Dopuszczalna masa całkowita 
wózka z ładunkiem   

3000 kg 

Automatyczne ładowanie 
akumulatora

 TAK
Indukcyjny system ładowania akumulatorów litowo-jonowych

Ładowarka wraz z cewką stacjonarną i zamontowaną cewką ruchomą w
MOBOT® umożliwia automatyczny system ładowania bezprzewodowego.

 

 
Złącze komunikacyjne  TAK 
Zasilacz robota  Li-Ion akumulatory, 6 szt.   
Ładowanie Automatyczna ładowarka z cewką stacjonarną:

Wymiary ładowarki: 385x309x127 mm (wys. x szer. x gł.)
Wymiary cewki stacjonarnej: (wys. x szer. x gł.) 250 x 250 x 15 mm

Długość kabla cewki stacjonarnej: 3 m

 
 

 
 

Napęd 4 x DC silnik serwo, koła o średnicy 360 mm  

Sygnalizacja
- 2 x sygnalizator świetlny i dźwiękowy 

- komunikaty głosowe / muzyczne 
- 2 x lampa bluespot  
- 4 x kierunkowskaz 

- 1 kolumna świetlna 

Czujniki - 2 x system wizyjny do śledzenia linii 
- 2 x 2D skaner laserowy 2D z funkcją bezpieczeństwa 

- 1 x skaner nawigacyjny 
- 2 x  kamera 3D do antykolizji 

Nawigacja  Nawigacja naturalna i inteligentna za pomocą systemu LMS
Nawigacja po linii za pomocą systemu wizyjnego

 
 

Kontrola i sterowanie - 1 x  dotykowy panel operatorsk HMIl  
- 4 x wyłącznik awaryjny  

- 1 x przyciski potwierdzenia resetu stopu awaryjnego 
-  1 x wyłącznik główny zasilania 

- 1 x Przycisk wł/wył  
- 2 x przyciski funkcyjne 
- 1 x złącze Ethernet  

Komunikacja  Wi-Fi 2,4 GHz 
Maksymalna predkość 1 m/s  
Promień skrętu Możliwość wykonania dowolnego manewru 

Maksymalne nachylenie powierzchni 0° 
Czas pracy przy pełnym obciążeniu 1,2 h  
Czas ładowania akumulatora 
od 10% do 100%

 
 

~ 45 min. 

Zakres temperatury pracy  +5 - 45 °C 
Zakres wilgoci  10…80 % 

Natężenie światła zwenętrznego
 

< 1500 lx 

Całkowita masa (+akumulatory) ~ 1000 kg 
Stopień ochrony  IP30 
Moc nominalna 12  kW 
Wymiary (dł x sz x wy)  2378x 1390 x 416 mm, wysokość masztu 2092 mm 

Model robota MOBOT® MW FlatRunner 30




