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SR-1000-8VvzZzB

Zalety:

- Korzystny stosunek cena/jakos¢

- Zasieg ramion do 1000 mm

- Mozliwosc wyboru preferowanego napedu

- Wysoka dynamika pracy przy wykorzystaniu napedu serwo AC
- Darmowe Srodowisko do programowania i konfiguracji robota

Robot SCARA-R2 produkcji firmy WObit to atrakcyjna nowos¢ dla wszystkich poszukujacych manipulatoréw przemystowych o wysokiej
funkcjonalnosci w przystepnych cenach. Czteroosiowy robot przemystowy o maksymalnym udZwigu 5 kg charakteryzuje sie bardzo duzym
zakresem roboczym siegajacym do 1000 mm. Prosta i kompaktowa konstrukcja gwarantuje jego niezawodnos¢ i utatwia dostosowanie robota
do konkretnej aplikacji. Robot dostarczany jest w dwoch wersjach wykonania. Pierwsza z wersji wyposazona jest w silniki krokowe oraz
enkodery inkrementalne, ktére zapewniajg optymalna predkos¢ pracy oraz znacza powtarzalnosé pozycjonowania. W drugiej wersji do napedu
dwach pierwszych osi uzyto silnikéw serwo pradu zmiennego, co znacznie podnosi dynamike funkcjonowania. Ponadto do drugiego ramienia
robota doprowadzono powietrze oraz przytacze elektryczne co umozliwia podtaczenie chwytaka pneumatycznego lub elektrycznego. Ztacze
elektryczne posiada réwniez mozliwos¢ podpiecia 3 sygnatéw wejsciowych DC 24 V do kontroli pozycji chwytaka.

Waznym elementem robota jest bezptatne oprogramowanie pozwalajace na szybka konfiguracje oraz zapamietanie trajektorii ruchu urzadzenia.
Dostarczane srodowisko posiada intuicyjny interfejs, co znacznie skraca czas szkolenia z zakresu obstugi manipulatora.

Gtéwnym przeznaczeniem SCARA-R2 jest szybki montaz oraz powtarzalne
przenoszenie detali i ich sortowanie. Zastosowanie innowacyjnej konstrukcji
opartej na komponentach firmy WObit wraz z intuicyjnym uktadem sterowania
znacznie obniza koszt robota w poréwnaniu do innych manipulatoréw tej klasy.
Dzieki temu SCARA-R2 jest odpowiedzig na potrzeby wielu matych i srednich
przedsiebiorstw chcacych unowoczesni¢ procesy produkecyjne i montazowe, dla
ktérych dotychczasowa oferta byta cenowo niedostepna. E— =

Dwa modele:
- SR1000 - STZB (na silnikach krokowych)
- SR1000 - SVZB (na silnikach serwo)

Darmowe Srodowisko do programowania i kontroli robota.



Dane techniczne

Powtarzalnosé¢ pozycjonowania osi ,X,Y"/"Z"/"U"

SR1000 - STZB SR1000 - SVZB

1+ mm/ 0,7+ mm/ 0,7

Predkos¢ znamionowa

AXIS1:144°/s; AXIS2: 144’ [s;
AXIS3:1,2m/s; AXIS4:1000°/s

AXIS1: 234°[s; AXIS2: 234°[s;
AXIS3:1,2m/s; AXIS4:1000°/s)

Maksymalny zasieg ramion 1000 mm
Maksymalny kat obrotu pierwszego ramienia +105°
Maksymalny kat obrotu drugiego ramienia +140°
Maksymalny wysieg efektora (osi ,Z") 310 mm

Kat obrotu efektora (osi ,Z")

360" lub wielokrotnosé¢

Znamionowa masa obciazenia osi 2"

1kg (maks. 5 kg)

Materiat obudowy/ramion

Stal/aluminium

Masa robota

ok. 60kg

Naped osi X, Y”

Silniki krokowe z enkoderami inkrementalnymi Silniki serwo AC z enkoderami inkrementalnymi

Naped osi 2", ,U"

Silniki krokowe z enkoderem

Temperatura pracy

+10°Cdo + 50°C

Zasilanie chwytaka

Pneumatyczne lub elektryczne (24V)

Wyjscia sterujace chwytaka

1x zawér pneumatyczny, 2x sygnat elektryczny 24V/1A

Wejscia chwytaka

3x we. optoizolowane 24V

Zasilanie robota

230V AC (doprowadzane posrednio z zasilacza)

Interfejs komunikacyjny

Optoizolowany RS5232, R5485 Modbus

Wyjscia cyfrowe

8 x otwarty kolektor PNP 0,5A; 2 x przekaznik 6 x otwarty kolektor PNP 0,5A; 2 x przekaznik

Wejscia cyfrowe

12 x optoizolowane 24V 8 x optoizolowane 24V

Oo;

488
a7

330

245

848

955

()

P.P.H. WObit E.K.J. Ober s.c.
62-045 Pniewy, Deborzyce 16
tel. +48 6122 27 410

fax. +48 61 22 27 439
wobit@wobit.com.pl



