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WObit dzis

Ponad dwadziescia lat istnienia firmy WObit w istotny sposéb wptyneto na rozwdj automatyki na polskim
rynku. Firma zostata zatozona przez Witolda Obera na poczatku lat dziewiecdziesigtych. Zatozyciel chciat
dzieli¢ sie wiedza o produktach i rozwigzaniach, dlatego od samego poczatku klienci otrzymuja nie tylko
produkty, ale réwniez wiedze i wsparcie doSwiadczonych specjalistow.

JesteSmy dumni, ze wiedza o silnikach krokowych w Polsce zostata rozpropagowana gtéwnie przez nasza
firme. W tej dziedzinie WObit jest specjalista do dnia dzisiejszego i kazdego roku dostarcza nowator-
skie rozwigzania, odpowiadajace aktualnym potrzebom klientéw. Dynamiczny rozwdj widoczny jest we
wszystkich aspektach dziatalnosci firmy poczynajac od stale podnoszonego poziomu jakosci ustug az po
innowacyjne produkty bed3ace efektem pracy zespotu inzynierdw.

Naszym motto aktualnym od poczatkéw firmy do dnia dzisiejszego jest PASJA. To wtasnie pasja i entu-
zjazm naszego zespotu sprawiaja, ze powstaja nowe, innowacyjne rozwigzania, zmieniajace Swiat auto-
matyki.

WObit to firma o duzym doswiadczeniu, gotowa dostarczy¢ petne spektrum najnowoczesniejszych pro-
duktow w dziedzinie automatyki. Najmtodsza, preznie rozwijana czescig oferty s3 roboty przemystowe.
W zaleznosci od aplikacji oferujemy roboty kartezjanskie, robota SCARA, AGV oraz roboty Tower wtasnej
produkgji.

Dzieki korzystaniu z naszej technologii, klienci moga mierzy¢, sterowac i napedzac. Zaawansowany, wy-
sokiej jakosci sprzet, w tym maszyny CNC, wycinarka laserowa, prasy i inne urzadzenia z naszego parku
maszynowego, pozwalaja nam dostarcza¢ kompletne i niezawodne rozwigzania. Klienci mogg liczy¢ na
profesjonalne doradztwo.

Tworzenie moze by¢ nasza wspoélng pasja
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Korzysci:

m Realizacja ruchu w 4 osiach
m Kompaktowe rozmiary

m Wysoka precyzja dziatania
m Udzwig do 15 kg

m Atrakcyjna cena

Zastosowania:

m Pick & Place

m Aplikacje pakujace
m Paletyzacja

m Sortowanie

m Montaz elementéw

Robot Tower TR300 przeznaczony jest do aplikacji typu pick&place, pakowania, paletyzacji, montazu elementéw oraz sortowa-
nia. Ma 4 stopnie swobody pozwalajace na efektywna realizacje ztozonego ruchu.

Podstawa robota jest wyposazona w wysokiej jakosci przektadnie cykloidalng, pozwalajaca na przenoszenie duzych momentéw
obrotowych oraz skretnych. Na przektadni zainstalowano uktad ruchu pionowego, wykorzystujacy naped srubowo-toczny.

Konstrukcja ramienia robota, oparta o modut MLAS16, umozliwia uzyskanie wysokich predkosci ruchu.

Uktad ruchu chwytaka wyposazony jest w naped pozwalajacy na realizacje jego obrotu wokét wtasnej osi. Mozliwe jest zasto-
sowanie wymiennika narzedzi, umozliwiajgcego szybka wymiane chwytaka w trybie recznym lub automatycznym. Konstrukcja
ta pozwala na zamontowanie dowolnego typu chwytaka*,

Wszystkie osie robota napedzane s3 wysokowydajnymi silnikami serwo, ktére wraz z wysokiej jakosci ukta-
dem mechanicznym zapewniaja dobrg powtarzalnos¢ pozycjonowania. Robot moze przenosi¢ tadunki o t3cz-
nej masie do 15 kg, przy maksymalnym zasiegu 500 mm (standardowy zasieg wynosi 300 mm). W przenoszo-
nej masie nalezy uwzgledni¢é wage chwytaka zastosowanego w aplikacji. Sterowanie robota umieszczone jest
w oddzielnej szafie sterujacej. Robot jest programowalny z wykorzystaniem srodowiska WBCprog, instalowanego na kom-
puterze klasy PC, z systemem Windows. Do kontrolera robota za posrednictwem portu RS485 mozna podtaczyc panel HMI
w celu zwiekszenia funkcjonalnosci robota.

TR300 moze zosta¢ dodatkowo wyposazony w: réznorodne czujniki lub system wizyjny, przekazujacy informacje o lokalizacji
lub orientacji obiektu, ktéry ma zostac¢ przetransportowany; ostone harmonijkowa pionowej osi zabezpieczajaca przed doste-
pem zanieczyszczen. Konstrukcja robota moze by¢ przystosowana do posadowienia jej na uktadzie jezdnym, opartym o pro-
wadnice liniowe oraz naped wysokoprecyzyjnej listwy zebatej. Dzieki temu robot zyskuje dodatkowa oS ruchu, wzdtuz ktorej
moze przemieszczac sie z tadunkiem, na niemalze dowolnym dystansie. Istnieje rowniez mozliwos¢ modyfikacji zakresu ruchu
robota.

* W wersji podstawowej robot jest dostarczany bez chwytaka.
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Dane techniczne

Model robota

TR300-200-MLxx

Rodzaj Tower
lloé¢ stopni swobody 4
Jo 360° *
Zakres roboczy n 200 mm **
J2 300 mm**
3 360°
Jo 360 °/s***
Predkos¢ maksymalna n 1000 mm/s***
)2 1000 mm/s***
3 360 °/s***
Jo 01°
Rozdzielczos¢ pozycjonowania n 0,01mm
J2 0,01 mm
3 01°
Jo 01°
Powtarzalnos¢ pozycjonowania n 0,05 mm
J2 0,05 mm
3 01°

Zabezpieczenie osi J1

Elektromagnetyczny hamulec napedu serwo

Maksymalne obcigzenie

15 kg

Kontroler

Dedykowany uktad kontroli ruchu

Sposéb programowania

Za posrednictwem komputera (R5232)

Interfejs komunikacyjny

RS232, RS485, uniwersalne We/Wy cyfrowe

Zasilanie powietrzem 4-5 baréw
Zasilanie AC380V50Hz
Temperatura 5-40°C

* w zaleznosci od sposobu instalacji przewodéw i wymagan klienta

** standardowy zakres ruchu, ktéry moze zosta¢ zmodyfikowany zgodnie z wymaganiami klienta

*** zalezy od rodzaju przenoszonego obiektu i sposobu chwytu

JO - obrét w podstawie
J1 - 0$ pionowa

Mozliwe wersje wykonania robota*™:

Wersja TR300-200-ML.11:

m kompaktowa i lekka konstrukcja

m wysoka powtarzalnos¢
pozycjonowania

m umiarkowana predkos¢

m mozliwos¢ przenoszenia duzych
obcigzen

m dopuszczalny wiekszy zakres w osi
poziomej

m cicha praca

)2 - 0§ pozioma
J3 - obrét chwytaka

Wersja TR300-200-ML.12:

m wysoka powtarzalnos¢
pozycjonowania

m bardzo wysoka predkos¢ pracy

m bardzo sztywna konstrukcja

m mozliwos¢ przenoszenia duzych
obcigzen

m dopuszczalny wiekszy zakres w osi
poziomej

m cicha praca

* Mozliwos¢ przystosowania robota do wymagan klienta
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Wersja TR300-200-ML.12H:

m wysoka powtarzalnos¢
pozycjonowania

m bardzo wysoka predkos¢ pracy

m sztywna konstrukcja

m mozliwos¢ przenoszenia duzych
obcigzen

m dopuszczalny wiekszy zakres w osi
poziomej

m naped osi pionowej ostoniety przed
zanieczyszczeniami
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Rysunek wymiarowy robota TR300
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Technologia

Wysoce precyzyjna przektadnia cykloidalna RV-N

Korzysci:

m Luzy ponizej 1 minuty katowej oraz
powtarzalnos¢ na poziomie 5 sekund
katowych gwarantujg wysoka precyzje
pozycjonowania

m Cicha praca i mate drgania przy
przenoszeniu duzych obcigzen
wydtuzaja zywotnosc uktadu

m Wysoka sztywnos¢ i odpornosé na duze
momenty skretne pozwalaja na
wyeliminowanie dodatkowego
tozyskowania podstawy

Precyzyjne sruby kulowe

Korzysci:

m Wysoka sprawnosé

m Cicha praca i niskie drgania

m Powtarzalnosé 0,05 mm/300 mm

m Mozliwos¢ doboru odpowiedniego
skoku

m Przemieszczenie z predkoscig do 1 m/s

Zawansowany kontroler MIC488
Korzysci:

m Kontroler trajektorii przeznaczony do
wspotpracy z maks. 4 napedami

m Dedykowane oprogramowanie do
diagnozowania i programowania

m Wspotpraca z enkoderem
inkrementalnym do kontroli pozycji

m Sygnaty sterujace KROK, KIERUNEK,
ZEZWOLENIE (kontrola serwonapedu
lub sterownika silnika krokowego)

m Interfejsy komunikacyjne: RS232,
RS485 (Modbus-RTU)
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Dostepne rozwiazania z zakresu robotyki

Robot SCARA-R2

Gtéwne cechy i zastosowania:

m 4 stopnie swobody

m UdZwig do 5 kg

m Zakres ruchu do 1000 mm

m Darmowe Srodowisko do programowania i konfiguracji robota
m |dealny do przenoszenia materiatéw

m Do zastosowan w aplikacjach pick&place

m Do aplikacji pakujacych

Gtéwne cechy i zastosowania:

m 4 stopnie swobody

m Obcigzenie do 10 kg

m Duze pole robocze 480x480 mm

m \Wysoka powtarzalnosé 0,01 mm

m Mozliwos¢ wspdétpracy z dedykowanym transporterem
m Do lutowania

m Do aplikacji dozujacych

m Do aplikacji pomiarowych i automatycznego montazu

Robot AGV

Gtéwne cechy i zastosowania:

m Czas pracydo 12 h

m \Waga ciagnietego wézka do 350 kg

m Komunikacja Wi-Fi

m Mozliwos¢ sterowania tabletem lub smartfonem
m Do automatycznego transportu towaréw

m Do automatyzacji linii produkcyjnych

m Mozliwos¢é wspétpracy z robotami paletyzujacymi

Gtéwne cechy i zastosowania:

m Dostepne wersje: ekonomiczna, precyzyjna, o wysokiej dynamice
m Doktadnosé pozycjonowania do 0,01 mm*

m Rozdzielczos¢ pozycjonowania do 0,5 ym*

m Zakres ruchu w jednej osi do 2500 mm*

m Predkos¢ przesuwu do 10,6 m/s*

m Do automatyzacji linii produkcyjnych

m Do aplikacji pick&place
*W zaleznosci od wersji i zastosowanego napedu

Robot Tower

Gtéwne cechy i zastosowania:

m 4 stopnie swobody

m Bardzo wysoka powtarzalnosé pozycjonowania
m Zasieg do 1200 mm

m UdZwig do 100 kg

m Wysoka dynamika

m Kompaktowa konstrukcja

m Do aplikacji pick&place

m Do aplikacji pakujacych

Karta katalogowa - TR300 - 07.04.2015 - v.1.0

www.wobit.com.pl

str. 7

P.P.H. WObit E.K.J. Ober s.c. zastrzega sobie mozliwo$¢ wprowadzania zmian bez uprzedzenia.



