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MOBOT® TRANSPORTER U1

to uniwersalny, mobilny robot transportujacy.

E Jest prosty wobstudzeijest przygotowany do szybkiej,
samodzielnej instalacji.

E Zostat stworzony, aby poméc Tobie i Twojej firmie
w codziennej pracy.

E Daje mozliwos¢ zastosowania niemalze dowolnego
wyposazenia dodatkowego. Mozesz rozbudowac robota
o szerokie spektrum funkcjonalnosci.

E Robot ma bardzo przystepng cene. Dodatkowo dzieki
samodzielnej instalacji oszczedzasz, unikajgc drogiej
integracji.

E ROI przy jednozmianowej pracy i zastgpieniu 1 osoby
wynosi tylko 1 rok.

E Od razu wiesz ile wyniesie inwestycja, bez ukrytych
niespodzianek i kosztow.

E Mozesz szybko i wygodnie konfigurowaé produkt
przez strone internetowa.
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MOBOT® TRANSPORTER U1 powstat w wyniku wieloletniej pracy firmy WObit nad rozwojem produktéw z zakresu
robotyki mobilnej. Jest on urzeczywistnieniem idei, gtloszonej w ramach projektu Reach4Robotics, majacej na celu
tworzenie robotow, ktére bedg tatwe w obstudze i przystepne dla ich uzytkownikéw. Programowanie robota zostato
uproszczone do rozmiaru niewielkiej aplikacji w postaci samouczka.

0d teraz niemalze kazdy uzytkownik bedzie mégt uruchomié swojego robota samodzielnie. Dlatego niepotrzebna
staje sie droga i dlugotrwata instalacja urzadzenia, realizowana za posrednictwem wysoko wyspecjalizowanego
integratora.
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Ze wzgledu na szybkie, samodzielne wdrozenie oraz niewielki koszt robota MOBOT® TRANSPORTER U1, mozesz
uzyskac bardzo szybkizwrot zinwestycji, nawet przy zastgpieniu pracy tylko jednej osoby w trybie jednozmianowym.
Oznacza to, ze nieomal w kazdej firmie, organizacji, instytucji czy tez placéwce optaca sie wprowadzi¢ roboty
MOBOT® TRANSPORTER U1 do realizacji zadan transportowych.

MOBOT® TRANSPORTER U1
dowiezie

TO, co chcesz,

TAM, dokad chcesz,
WTEDY, kiedy chcesz.

Mobilny robot transportowy
do kazdej firmy

Dzieki robotowi mobilnemu MOBOT® TRANSPORTER
U1 zyskasz wiele godzin cennego czasu - swojego
lub Twoich pracownikéw. Zamiast przewozi¢ tadunki,
mozesz skupi¢ sie na innych waznych zajeciach.
W tym czasie robot dowiezie to, co chcesz, tam, dokad
chcesz, wtedy, kiedy chcesz. Cicho, bezproblemowo
i bezpiecznie.
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Gdzie MOBOT®
TRANSPORTER U1 moze
Tobie pomoc?

Wszedzie tam, gdzie potrzebujesz przewozi¢ tadunki.

E To doskonate rozwigzanie dla hoteli, ktére pozwoli

na automatyczne dostarczanie poscieli, positkow.

E W kontroli i sprawowaniu nadzoru - wyposaz robota
w czujniki, co umozliwi weryfikacje np. temperatury lub

jakosci powietrza.

E W transporcie ciezkich dokumentoéw, ksigzek
- usprawnij codzienng prace w biurze, archiwum.

E Wsparcie szpitali - w transporcie poscieli, jedzenia

lub automatycznej dezynfekciji.

E W edukacji - doskonate narzedzie do nauki robotyki
dla uczelni technicznych, szkét srednich technicznych.

E Na lotniskach - utatwi transport bagazu pasazerdw,
moze kontrolowac¢ temperature, a takze dezynfekowacé

powierzchnie.

E W innej branzy - mozliwosci sg bardzo szerokie, to

tez miejsce na Twoje innne zastosowania.
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Uniwersalnosc¢ zastosowan

Mozliwos$é konfiguraciji, intuicyjna nawigacja, zaawansowane funkcje bezpieczenstwa. Kompaktowa konstrukcja
z mozliwoscig tatwego doposazenia w dodatkowy modut do transportu réznych detali na robocie, pozwalajg na
jego zastosowanie w wielu miejscach.
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Wybierz robota
MOBOT® TRANSPORTER U1
1 zarabiaj

) MOBOT®

TRANSPORTER ‘ Czy jeste$ zainteresowany wspoétpracg
w zakresie zastosowania wtasnych produktow
wraz z MOBOT® TRANSPORTER U1?

Wspotpracuj z nami

E Posiadasz osprzet, ktéry idealnie wspotgratby
z robotem tworzac niezawodny, funkcjonalny
zestaw?

Skontaktuj sie z nami i zaprezentuj nam
swoj pomyst. Podzielimy sie naszym
doswiadczeniem i pomozemy Tobie w pro-
mocji.

E Potrzebujesz rozwigzania, a nie masz
osprzetu? Dzieki naszej wspotpracy z réoznymi
firmami zyskasz zZrédto bogatego wyposazenia
robota.
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Ergonomiczny sposob
pracy

Dziatanie i funkcje robota mobilnego MOBOT®
TRANSPORTER U1 zostaty zaprojektowane w taki
sposob, aby byly tatwe w uzyciu oraz przyjazne
uzytkownikom, takjaktotylkomozliwe. Wykorzystalismy
doswiadczenia i rozwigzania z przemystowej linii
MOBOT® AGV oraz najnowoczes$niejsze technologie,
aby dostarczy¢ Tobie prosty w obstudze i niezawodny
produkt.

Nawigacja LMS, wbudowane czujniki i kamera
wizyjna pozwalajg robotowi sprawnie i bezpiecznie
przemieszczac sie w otoczeniu Twojej firmy. Szczelna
konstrukcja i opcja wyboru két pozwolg Tobie
zastosowac robota takze na zewnatrz budynkdw.

Potrzebujesz zapakowac¢ robota do swojego auta? Czy
moze przenie$¢ go do pomieszczenia, gdzie wjazd
jest niemozliwy? Zaden problem. Znajdz pomocna
dton, bo MOBOT® TRANSPORTER U1 wyposazony jest
w ergonomiczne uchwyty, ktére Tobie to umozliwia.
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Bezpieczenstwo
przede wszystkim

Robot mobilny MOBOT® TRANSPORTER U1, podobnie
jak roboty z przemystowe] serii MOBOT® AGV, zostat
zaprojektowany tak, aby zapewnié¢ wysoki poziom
bezpieczenstwa.

Wytrzymata, szczelna konstrukcja wyposazona jest
w skaner laserowy z funkcjg automatycznej regulacji
stref bezpieczenstwa w zaleznosci od predkosci
przemieszczania sie.

Intuicyjne os$wietlenie w postaci kierunkowskazow
i Swiatta cofania, gto$nik oraz buzzer w czytelny sposéb
informujg otoczenie o zadaniach wykonywanych przez
robota.
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Innowacyjne technologie
I nowoczesny osprzet

MOBOT® TRANSPORTER U1l ma zaimplementowang
laserowg nawigacje LMS, wykorzystujgcg naturalne
obiekty terenowe, co pozwala mu tatwo zidentyfikowaé
swoje otoczenie, a od Ciebie nie wymaga zadnych zmian
w Twojej przestrzeni (Twoim obiekcie).

Robota mozna zaprogramowac przy pomocy prostego
interfejsu graficznego, ktéry niewymagawczesniejszego
doswiadczeniaw programowaniu.Mozesz tez manualnie
sterowac swoim robotem, korzystajac z laptopa, tabletu
z Androidem czy nawet smartfona z system Android.

Konfigurujgc swojego MOBOT®a wybierasz jaka
pojemnos$¢ akumulatora bedzie dla Ciebie optymalna.
W standardzie otrzymujesz akumulatory o pojemnosci
20 Ah. Do ich tadowania dostarczamy reczng tadowarke,
wygodnie podtgczang za pomocg ztgcza.

Gdy potrzebujesz aby robot pracowat dtuzej, lub
chcesz zastosowaé wiecej osprzetu mozesz wybraé
akumulatory o pojemnosci 30 Ah lub 40 Ah i wydtuzyé
czas pracy robota.

Jako opcje do wyboru oferujemy szybkg tadowarke
reczng lub styki automatycznego tadowania na Twoim
robocie wraz z szybkg tadowarkg automatyczng. Dzieki
tej opcji zautomatyzujesz dziatanie robota i zwiekszysz
wygode codziennego uzytkowania.
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1/0 duzych mozliwosci

Zapomoca ztgcza Ethernet z protokotem MODBUS TCP/IP mozesz tatwo potgczyé sie zurzgdzeniami zewnetrznymi,
takimi jak komputer czy sterownik PLC.

Wejscia i wyjscia cyfrowe dajg mozliwos¢ przytgczenia dodatkowych akcesoriow np. czujnika lub przekaznika.
Mozesz tatwo przystosowac robota do petnienia funkcji inspekcyjnej - stosujgc kamere termowizyjng lub inny
czujnik. Opcjonalne ztacze z zasilaniem 24 VDC o podwyzszonej obcigzalnos$ci pozwala na podtgczenie akcesoriow
o wiekszym poborze pradu, np. silnikéw lub lamp.

A
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Wyposazenie standardowe

Juz standardowa wersja robota to idealne rozwigzanie do prostych zadan transportowych w naprawde przystepnej cenie.
Otrzymujesz funkcjonalne, korzystne cenowo narzedzie wspierajgce Twojg firme w codziennym transporcie.
W sktad podstawowego pakietu wchodzi:

E
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E
E
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Estetyczna, dwukolorowa i jednoczesnie uniwersalna kolorystyka robota wykonana technikg malowania proszkowego.

Zestaw akumulatoréw 20 Ah.

Reczna tadowarka, ktéra umozliwia wygodne podtgczenie urzadzenia za pomocg ztgcza.

Szczelna konstrukcja o stopniu ochrony IP65.

Zestaw kot halowych gtadkich, umozliwiajgcych sprawne przemieszczanie sie robota wewnatrz budynkow.

Proste i intuicyjne programowanie robota za pomocg samouczka, z wykorzystaniem srodowiska graficznego.

Inteligentna, autonomiczna nawigacja laserowa LMS zapewniajgcg automatyczng jazde robota po zaprogramowaniu.

Panel HMI w przedniej czes$ci robota stanowigcy intuicyjny interfejs komunikujgcy o statusie urzadzenia.

Podstawowy pakiet komunikacyjny Wi-Fi, ktéry pozwoli potgczy¢ robota z innymi urzgdzeniami np. komputerem lub smartfonem z Androidem lub innym
urzadzeniem z protokotem MODBUS TCP/IP.

Ztgcze Ethernet M12 (4 pin) z protokotem MODBUS TCP/IP. Stuzy do komunikacji z urzadzeniami zewnetrznymi np. komputerem PC, sterownikiem PLC.
Ztgcze 2xDIN, 2xDOUT, 24 VDC + modut rozszerzen wej$é/wyj$é (modut rozszerzen jest urzgdzeniem opcjonalnym). Wejscia i wyjscia dajg mozliwos¢ przytgczenia
dodatkowych akcesoriéw np. czujnika lub przekaznika.

Dwie opcje predkosci i momentu do wyboru:

* Predkos¢ 2,83 km/h dla k6t 250 mm przy 57,6 Nm

* Predkos¢ 5,65 km/h dla két 250 mm przy 28,8 Nm

Skaner bezpieczenstwa 2D zapewniajgcy bezpieczng prace urzadzenia.

Manualne sterowanie robotem z poziomu komputera PC lub urzadzenia z systemem Android.

Kamera w przedniej czes$ci robota do obserwacji otoczenia oraz precyzyjnego dokowania podczas wspétpracy z automatyczng tadowarka.
Automatyczna regulacja stref skanera bezpieczenstwa w zaleznosci od predkosci jazdy — dzieki tej funkcji robot dostosowuje swojg predkosé¢ unikajac
potencjalnej kolizji.

Zabezpieczenie két napedowych za pomocg hamulca, co zapewni bezpieczne i niezawodne zatrzymanie sie urzadzenia.

Kierunkowskazy w przedniej czesci robota oraz swiatto cofania z tytu. Robot w czytelny dla odbiorcy sposéb komunikuje kierunek ruchu.

Buzzer umozliwiajgcy emisje prostych sygnatéw dzwiekowych.

Gtosnik pozwalajgcy na odtwarzanie komunikatéw dzwiekowych.

Uchwyty utatwiajgce podnoszenie i przenoszenie - rozmieszczone w podwoziu MOBOT®a.

Podstawowe szkolenie online — nasz intuicyjny kurs pozwoli szybko zapozna¢ sie z urzgdzeniem i zaprogramowac robota.
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Wyposazenie opcjonalne

Przygotowalismy dla Ciebie bogatg oferte dodatkowych mozliwosci. To Ty najlepiej wiesz, co jest dla Ciebie najwazniejsze, dlatego dajemy Tobie wiele opcji pozwalajgcych
na wybdr idealnego, wymarzonego i doskonatego produktu.

Wybierz sobie:

E Kolor Premium — wysokiej jakosci lakier w atrakcyjnych kolorach, dopasowanych do Twojej firmy, dodatkowo zabezpieczony powtoka antykorozyjna.
Do wyboru:

soczysta pomaraincza ognisty czerwony ciemny popiel brylantowy niebieski trawiasta zielen
RAL 2004 RAL 3003 RAL 9023 RAL 5007 RAL 6018
grafitowy grafitowy gteboka czeri szare aluminium ciemny turkus
RAL 7024 RAL 7024 RAL 9005 RAL 9007 RAL 6033

E Projekt Indywidualny:

Kolor indywidualny - to raczej juz Twoj Projekt, bo mozesz spersonalizowac¢ wyglad robota: o swéj indywidualny wzor, teksture lub aksamitny w dotyku kolorowy lakier

soft-touch. Mozesz tez wybra¢ lakier antybakteryjny do zadan specjalnych. Swoj projekt przeslij w formie rysunku 2D/3D lub napisz i skontaktuj sie z nami, aby ustali¢ co
jeszcze mozemy dla Ciebie zrobié.
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Wyposazenie opcjonalne

E Pakiet akumulatoréw 30 Ah.

E Pakiet akumulatoréw 40 Ah.

E Szybka tadowarka reczna, ktéra pozwoli na efektywniejsze wykorzystanie Twojego robota.

E Szybka tadowarka automatyczna wraz ze stykami tadowania automatycznego na robocie. Dzieki tej opcji zautomatyzujesz dziatanie robota, ktéry sam podjedzie do
tadowarki, gdy poziom natadowania spadnie. To duza wygoda w codziennym dziataniu.

E Zestaw kot bieznikowanych 250 mm i 125 mm - umozliwia jazde robota po nieréwnym terenie, np. na zewnatrz. Zwieksz wszechstronno$¢ zastosowan Twojego robota
i zamiast gtadkich kot dobierz takie, ktére sprawdzg sie w zmiennym terenie.

E Zasilanie mocy 24 VDC + 2 wyj$cia mocy. Wyprowadzone na ztgczu zasilanie 24 VDC o zwiekszonej obcigzalnosci (jeden styk na state i dwa sterowane), dajgce
mozliwos$¢ przytagczenia dodatkowych akcesoridow o wiekszym poborze pradu, np. silnikéw lub lamp.

E Pakiet komunikacyjny Siemens. Ten router Wi-Fi zamiast zwyktego, bedzie idealny gdy stosujesz inne urzadzenia Siemens. Zapewnia kompatybilno$¢
i efektywng komunikacje.

E Pakiet komunikacyjny Phoenix Contact. Urzgdzenie umozliwia utworzenie dodatkowego kanatu komunikacyjnego précz podstawowego potgczenia Wi-Fi.
Rozwigzanie sprawdza sie bardzo skutecznie w srodowisku przemystowym i pozwala na transmisje sygnatu MODBUS RTU na odlegtos¢.

E Mozliwo$¢ rozszerzenia obwodu stopu awaryjnego. Daje mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznego stopu awaryjnego, np. na dodatkowym module, ktéry chcesz zamocowaé
na robocie.

E Szkolenie rozszerzone w siedzibie WObit — da Tobie mozliwo$¢ uzyskania pogtebionej wiedzy. Opcja szczegdlnie polecana dla klientéw wybierajgcych zaawansowane
opcje programistyczne i komunikacyjne.
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Opis
Typ
Zasilanie robota

tadowanie

Sygnalizacja

Czujnik
Kontrola i sterowanie

Sposob programowania
Ziacza

Wartos¢
MOBOT® TRANSPORTER U1

Baterie Litowo-Jonowe

Pakiet podstawowy: 48 V / 20 Ah

Pakiet opcjonalny:
-48V /30 Ah,
-48V /40 Ah.

230V /50 Hz

Pakiet podstawowy:
tadowarka podtgczana recznie za pomocg przewodu

Pakiet opcjonalny:

Szybka tadowarka (prad tadowania 20 A), reczna

lub automatyczna przystosowana do samodzielnego
dokowania sie robota

2 x silniki serwo DC 200 W

Zestaw kot halowych gtadkich, niebrudzacych (250 mm kota
napedowe z przodu o szerokosci 60 mm i 140 mm koto
podporowe z tytu).

Zestaw kot bieznikowanych (250 mm kota napedowe z przodu
o szerokosci 85 mm i 125 mm koto podporowe z tytu).

- 2 kierunkowskazy z przodu robota,

- lampa cofania z tytu robota,

- sygnalizator dzwiekowy (buzzer),

- gtosnik (odtwarzacz komunikatéw dzwiekowych)

Laserowy skaner przestrzeni z funkcjg bezpieczenstwa

- nawigacja za pomocg systemu LMS (nawigacja wykorzystujgca naturalne obiekty terenowe)
- zdalne sterowanie robotem z poziomu komputera PC lub urzagdzenia z systemem Android

- panel operatorski 7"
-ztgcza IN / OUT
- program robota

Za pomocg samouczka. tatwe programowanie z wykorzystaniem srodowiska graficznego.

1. Ztgcze tadowarki

2. Ztacze Ethernet M12 (4 pin)

3. Zasilnie 24 VDC, 2 x DC IN / 2 x DC OUT, miejsce na
podtaczenie dodatkowego modutu wejsé / wyj$é cyfrowych

Pakiet opcjonalny:
1. Ztgcze dodatkowego obwodu E-Stop
2. Zasilanie mocy 24 VDC, 2 x DC OUT mocy

12/16 g R
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Opis Wartos¢
Bezpieczenistwo Obwadd bezpieczenstwa sktadajacy sie z: Pakiet opcjonalny:
- skaner bezpieczenstwa 2D z przodu robota mozliwos$¢ dotgczenia dodatkowego obwodu E-Stop za
- kontrola predkosci za pomoca enkoderéw zamocowanych pomocg ztgcza

w osiach kot napedowych
- sterownik bezpieczenstwa
- wytgcznik bezpieczenstwa E-Stop
- przycisk potwierdzenia resetu stopu awaryjnego

Komunikacja Wi-Fi z protokotem Modbus TCP/IP Pakiet opcjonalny:
Trusted Wireless Phoenix Contact

Predkosé maksymalna - 2,83 km/h dla két 250 mm przy 57,6 Nm
- 5,65 km/h dla két 250 mm przy 28,8 Nm

Promien skretu dla sledzenia linii mozliwo$¢ zawracania w miejscu

Czas pracy przy peinym obciazeniu Czas pracy 8 godzin*

Maksymalne dopuszczalne obciazenie 100 kg

Zakres temperatur pracy +5...450C

Zakres wilgotnosci 10..80 %

Masa catkowita (z akumulatorami) 50 kg

Stopien szczelnosci IP65

Moc nominalna silnikow 400 W

*zalezy od obcigzenia oraz zaprogramowanej predkosci, a takze zastosowanego osprzetu
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1. MOBOT® TRANSPORTER U1 z kotami halowymi, gtadkimi
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2. MOBOT® TRANSPORTER U1 z kotami bieznikowymi
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Podane wymiary sg warto$ciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.
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3. Stacja tadowania automatycznego - sktada sie z tadowarki montowanej na $cianie oraz stacji naziemnej, w ktérej dokuje sie robot.

Wymiary tadowarki:

118

4365
2938

€ m

&/

Wymiary stacji:

7
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2724
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1655 *7

765
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Skonfiguruj MOBOT® TRANSPORTER U1 Skontaktuj sie z nami:

wejdz na: +48 61 22 27 410

www.wobit.com.pl/mobot-transporter/konfigurator D@ SE D

| skonfiguruj swojego robota

PPH. WObit E.K.J. Ober s.c.

5 I I 2 Deborzyce 16, 62-045 Pniewy

www.reach4robotics.com wememecome WWW.WODIt.com.pl




