IPC4410-CAN

Sprzegto optyczne 4 we / 4 wy, CANopen
do komunikacji na bliskie odlegtosci
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1.Przeznaczenie

IPC4410-CAN pozwala zrealizowa¢ komunikacje bezprzewodowg na dystansie do okoto 75 cm. Mozliwe
jest przestanie stanu 4 wejs¢ / 4 wyjsé podtgczanych do zaciskow Srubowych. Przy wykorzystaniu interfejs
CANopen (dostepnym na ztgczu M12) mozna przesyta¢ wieksze ilosci danych.

Komunikacja miedzy sprzegtami realizowana jest za pomoca podczerwieni i nie wymaga ich wczesniejszego
parowania.

Warunkiem koniecznym do nawigzania potgczenia jest ustawienie dwdch sprzegiet naprzeciw siebie.
Nawigzanie potgczenia odbywa sie w momencie aktywowania wejscia ENABLE (EN) w jednym ze sprzegiet.
Wéwczas stany wejs¢-wyjs¢ sg przekazywane miedzy sprzegtami.

Wiasciwosci:

komunikacja bezprzewodowa (optyczna, podczerwien) do okoto 0,75 cm
4 wejscia cyfrowe + 4 wyjscia o obcigzalnosci 0,7A / wyjscie

wejscie aktywujgce + wyjscie stanu potgczenia

dodatkowy interfejs CANopen

szczelna obudowa IP65

odpornos$¢ transmisji na pyt, wode

LO RANGE < 15cm
HI RANGE < 75cm

IPC44-10-CAN

Power 24V |} Power 24V
CANopen 4 xIN, 1 xEN
I ] 4 x OUT, 1 x STATUS

Sprzegto 1 & Sprzegto 2
IN1..4 S OuUT1...4
OuUT1..4 & IN1..IN4
CANopen & IN1..IN4(16)*
OUTL1...0UT4(16)*
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INL..IN4(16)* RN CANopen
OUTL...0UT(16)*

Sygnaty przesytane miedzy sprzegtami

*IN5...16 / OUT5..16 sg sygnatami wirtualnymi przesytanymi tylko za pomocg CANopen

2. Opis urzadzenia

2.1 Ztacza i kontrolki

3

Nadajnik
podczerwieni

LED LINK

CANopen
+ zasilanie

Gniazdo M12
meskie 5-pin

LED
POWER STATUS CAN

Zaciski Srubowe znajdujg sie pod pokrywa mocowang 4 x Sruba M4.

LED POWER Zielona, sygnalizacja zasilania urzadzenia
LED STATUS Niebieska, status potaczenia miedzy sprzegtami:
® zgaszona - brak potaczenia
® miga - nadajnik aktywowany wejsciem ENABLE, brak potgczenia z odbiornikiem
e zapalona - potgczenie aktywne
LED CAN Czerwona, status magistrali CANopen.
LED LINK Czerwona (znajduje sie za czerwong szybka nadajnika podczerwieni), sygnalizujgca aktywne
potgczenie
Gniazdo M12 Zasilanie urzadzenia + komunikacja CANopen. Widok sygnatéw w gniezdzie:
-w
GND +24V
01 20
O5 CAN-L
CAN-H\O4 30/GnD
Do podtgczenia nalezy uzyé przewodu z wtykiem M12 zenski 5-pin, kodowanie A.
Dtawnica Dtawnica do przeprowadzenia przewodu do urzadzenia z sygnatami I/O + zasilanie.
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Opis sygnatéw wewnatrz urzadzenia.

24V, GND Zasilanie urzadzenia 24V (12...36 VDC).
Uwaga, sygnat +24V potaczony fizycznie z pinem 2 (+24V) w gniezdzie M12.

IN ENABLE Wejscie aktywujgce (stuzy do nawigzania komunikacji z odbiornikiem)
IN1...IN4 Wejscia. Stan wejs¢ przekazywany jest do wyjs¢ drugiego sprzegta
OUT LINK Woyjscie sygnalizujgce nawigzanie komunikacji

OUT1..0UT4 Woyjscia. Odzorowujg stan wejs¢ drugiego sprzegta

RANGE Przetacznik zasiegu pracu:

LO RANGE - zasieg do ok 15 cm
HI RANGE - zasieg do ok 75 cm

CAN ID SW0/1 Przetacznik wyboru adresu dla urzgdzenia na magistrali CAN
CAN ID = 20 + SW0*1 + SW1*2

2.2 Zasieg pracy

Urzadzenie moze pracowacé w dwdch zasiegach, krétkim (RANGE LO) - do okoto 15cm, oraz dtugim (RANGE Hil)
do okoto 75 cm. Wybor zasiegu nastepuje przez ustawienie przetgcznika RANGE (0 - LO, 1 - Hl).
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Zakres dziatania zalezy od osiowosci ustawienia sprzegiet wzgledem siebie. Maksymalny dystans mozna uzyskaé,
gdy oba sprzegta sg ustawiona na wprost siebie w linii prostej.

HI RANGE LO RANGE |
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% +/-30°
0.5 x RANGE
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Nalezy wzig¢ takze pod uwage kat rozchodzenia sie wigzki podczerwieni. Maksymalna moc nadajnika wystepuje
w zakresie +/- 15 stopni. Dla kata +/- 30 stopni zasieg transmisji skroci sie o potowe.

Mozliwe jest ustawienie sprzegiet nieosiowo wzgledem siebie, przy czym im blizej sprzegta sg od siebie, tym
mniejszy moze by¢ przesuniecie wzgledem nimi.

Sprzegta w odlegtosci ok 15 cm, maks. przesuniecie ok Sprzegta w odlegtosci ok 5 cm, maks. przesuniecie ok
+/-5 cm. +/-2 cm.

3. Sposoby uzycia

3.1 Podt3aczenie sygnatow

W celu doprowadzenia sygnatéw do ztgcz sSrubowych nalezy odkrecic¢ 4 sruby M4 mocujgce pokrywe. Nastepnie
przewdéd wielozytowy nalezy przeprowadzi¢ przez dtawnice podtaczajgc zyty do odpowiednich zaciskow.

LO RANGE < 15cm ®
HI RANGE < 75cm

I IPC44-10-CAN

out
K
(X) LNk

-+
24y 24V

Przyktadowe podtaczenie sygnatéw do sprzegiet.
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Aktywacja transmisji miedzy sprzegtami nastepuje przez podanie sygnatu na wejscie EN tylko jednego ze
sprzegiet. Drugie sprzegto powinno miec wejscie EN nieaktywne.

Podanie sygnaty EN jest sygnalizowane przez miganie na tym sprzegle niebieskiej diody (LED STATUS). Jesli oba
sprzegta sg w zasiegu (okienka optyczne skierowane sg do siebie na dystansie w ustawionym zakresie) dioda LED
STATUS oraz LED LINK zapali sie na state na obu sprzegtach. W obu sprzegtach aktywowane zostanie takze wyjscie
OUT LINK. Wdéwczas stany wejs¢-wyjsc sg przekazywane miedzy sprzegtami.

W przypadku utraty komunikacji > 0,5 sek. nastgpi automatyczna dezaktywacja wyjs¢ OUT1...4 oraz OUT LINK.

4. Parametry techniczne
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Zasilanie 12..36 VDC, 0.5W

Wejscia IN1..4, Stan niski <12V, stan wysoki 16V...36VDC

EN

Wyjscia OUT1...4, PNP, stan wysoki zwarcie do zasilania, maks. 0,7A / wyjscie
Woyjscie LINK PNP, stan wysoki: zwarcie do zasilania, maks. 0,2A

Transmisja bezprzewodowa Optyczna (IRDA)

Zasieg: Tryb LOW RANGE: do ok. 15 cm, HI RANGE: do ok 75 cm (

Kat nadawania: < +-15 st. (petna moc nadawania), +-30 st. (potowa mocy nadawania)
Opdinienie w przekazywaniu stanu sygnatéw: < 20ms

Temperatura pracy 0...50 st.
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