Kinco

FD435- A-00

Zasilanie obwodu mocy

wwea wobhit.ocom.ol

7 wejs¢ cyfrowych

5 wyjsé cyfrowych

Prad maksymalny 27 A
Interfejsy: RS232, RS485, CANopen,
EtherCAT, Profinet

Moc wyjsciowa 1500- 2000 W

C€

200~240V AC 50/60Hz£3 Hz

Zasilanie logiki sterujacej

200-240VAC+10%, 50/60Hz+3Hz, 14,0 A

Prad znamionowy

10A

Prad maksymalny

27A

Sygnat sprzezenia zwrotnego

enkoder magnetyczny jednoobrotowy,fotoelektryczny enkoder jednoobrotowy absolutny,
fotoelektryczny wieloobrotowy enkoder absolutny

Rezystor hamujacy

wbudowany rezystor hamujacy 100 0, jesli moc przekracza 10 W wymagany zewnetrzny rezy-
stor hamujacy (w aplikacjach szybkiego startu/stopu)

Napiecie rezystora hamujacego 380VDC+5V
Prég zadziatania zabezpieczenia nadnapieciowego 400VDC+5V
Prog zadziatania zabezpieczenia podnapieciowego 200VDC+5V

Metoda chtodzenia

wymuszony przeptyw powietrza

Waga

1,5 kg

Wejscia cyfrowe

7 wejsc cyfrowych, COM1 dla zt3cz typu NPN (0-5V) lub PNP (12.5-30 V)

Wyjscia cyfrowe

5 wyjs¢ cyfrowych: maks. napiecie 30 V, wyjscia réznicowe OUT1do OUT2 o maks pradzie 100
mA, OUT3-0UTS5 jednostronnie zakorniczone, maks. prad wyjsciowy 20 mA, wyjscie hamulca
silnika OUT2 kontrolowane przekaZznikiem

Funkcja wyjscia sygnatu enkodera

Sygnat wyjsciowy 5V silnika A\B\Z\Zakres wyjsciowy podziatu czestotliwosci
0~65536; dla synchronizacji wieloosiowej, maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa SMH

Tryby pracy

Tryb sterowania impulsowego (KROK-KIERUNEK),

Tryb bazowania,

Tryb kontroli momentu,

Tryb wewnetrznej kontroli predkosci,

Tryb wewnetrznej kontroli potozenia,

Tryb kontroli predkosci z zadajnikiem analogowym 0 -10V,
Tryb kontroli momentu z zadajnikiem analogowym 0-10V,
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Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenie nadnapieciowe, podnapieciowe, zabezpieczenie silnika przed przyrostem tem-
peratury (12T), zabezpieczenie przed zwarciem, zabezpieczenie przed przegrzaniem

RS232 Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 115,2 kHz, uzyj oprogramowania JD-PC do komunikacji
z komputerem lub za pomoca bezptatnego protokotu do komunikacji z kontrolerem

RS485 Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 115,2 kHz, do komunikacji z kontrolerem nalezy uzywa¢
protokotu Modbus RTU

CANopen Maksymalna predkos¢ transmisji to 1 MHz, do komunikacji ze sterownikiem nalezy uzywaé
protokotu CANopen

EtherCAT Maksymalna predkos¢ transmisji to 100 MHz, obstuga trybu COE (protokét CIA 402) i CSP / CSV
/PP /PV/PT/HM

Profinet Obstuga komunikatu 1, komunikatu 3, komunikatu 111, obiektu technologicznego, niecykliczne-

go odczytu i zapisu danych itp.

Parametry otoczenia

Temperatura pracy 0 ~40°C
Temperatura przechowywania -10°~70 °C
Wilgotnosc (bez kondensacji) <90 %
Stopien ochrony P20

Warunki instalacji

Zaleca sie instalowanie urzadzenia w szafkach elektrycznych, w $rodowisku wolnym od kurzu

Spos6b montazu

Pionowy

Wysokos¢é n.p.m.

Ponizej 1000 m

Cisnienie atmosferyczne

0d 86 kPa do 106 kPa

_=L: RS232, RS485; _=C: RS232, CANopen; _=E: RS232, EtherCAT; _=P: RS232, Profinet

generalny dystrybutor: P.P.H. WObit E.J. Ober s.c. Deborzyce 16, 62-045 Pniewy, tel. +48 61 22 27 410, wobit@wobit.com.pl

www.kinco.com.pl



Rysunki wymiarowe

219 x 187 x 56 mm (d+ugos¢ x szerokos¢ x wysokosc)
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Schemat podtaczenia zewnetrznych urzadzen

Three-phase
220VAC
power supply
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Bxtemal braking T ree-phase FD435 (AC220V)
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