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Zasilanie obwodu mocy
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7 wejsc cyfrowych

5 wyjs¢ cyfrowych

2 wejscia analogowe

Prad maksymalny 3,9 A

Interfejsy: R5232, RS485, CANopen, EtherCAT
Moc wyjsciowa 400 - 750 W

C€

200~240V AC50/60Hz+3 Hz

Zasilanie logiki sterujacej

200-240VAC+10%, 50/60Hz+3Hz, 0.5 A

Prad znamionowy

39A

Prad maksymalny

15A

Sygnat sprzezenia zwrotnego

16 bitowy enkoder magnetyczny jednoobrotowy, wieloobrotowy enkoder absolutny

Rezystor hamujacy wbudowany rezystor hamujacy 100 ), jesli moc przekracza 10 W wymagany zewnetrzny rezy-
stor hamujacy (w aplikacjach szybkiego startu/stopu)

Napiecie rezystora hamujacego 380VDC+5V

Prég zadziatania zabezpieczenia nadnapieciowego 400VDC+5V

Prég zadziatania zabezpieczenia podnapieciowego 200vVDC+5V

Metoda chtodzenia

Naturalny, niewymuszony przeptyw powietrza

Waga

0,8 kg

Wejscia cyfrowe

7 wejs¢ cyfrowych, COM1 dla ztacz typu NPN (0-5V) lub PNP (12.5-30 V)

Wyjscia cyfrowe

5 wyjs¢ cyfrowych: maks. napiecie 30 V, wyjscia réznicowe OUT1do OUT2 o maks pradzie 100
mA, OUT3-0UTS5 jednostronnie zakornczone, maks. prad wyjsciowy 20 mA, wyjscie hamulca
silnika OUT2 kontrolowane przekaZznikiem

Wejscia analogowe

0 - +10 V (rozdzielczos¢ 12-bitowa)

Tryby pracy

Tryb sterowania impulsowego (KROK-KIERUNEK),

Tryb bazowania,

Tryb kontroli momentu,

Tryb wewnetrznej kontroli predkosci,

Tryb wewnetrznej kontroli potozenia,

Tryb kontroli predkosci z zadajnikiem analogowym 0 -10V,
Tryb kontroli momentu z zadajnikiem analogowym 0-10V,

NounpwN s

Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenie nadnapieciowe, podnapieciowe, zabezpieczenie silnika przed przyrostem tem-
peratury (12T), zabezpieczenie przed zwarciem, zabezpieczenie przed przegrzaniem

RS232 Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 115,2 kHz, uzyj oprogramowania |D-PC do komunikacji
z komputerem lub za pomoca bezptatnego protokotu do komunikacji z kontrolerem

RS485 Maksymalna predkos¢ transmisji wynosi 115,2 kHz, do komunikacji z kontrolerem nalezy uzywac
protokotu Modbus RTU

CAN Maksymalna predkos¢ transmisji to 1 MHz, do komunikacji ze sterownikiem nalezy uzywaé
protokotu CANopen

EtherCAT Maksymalna predkos¢ transmisji to 100 MHz, obstuga trybu COE (protokot CIA 402) i CSP / CSV

/PP /PV/PT/HM

Parametry otoczenia

Temperatura pracy 0 ~40°C
Temperatura przechowywania -10°~70 °C
Wilgotnos¢ (bez kondensacji) <90 %
Stopien ochrony 1P20

Warunki instalacji

Zaleca sie instalowanie urzadzenia w szafkach elektrycznych, w $rodowisku wolnym od kurzu

Spos6b montazu

Pionowy

Wysokos¢ n.p.m.

Ponizej 1000 m

Cisnienie atmosferyczne

0d 86 kPa do 106 kPa
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Rysunki wymiarowe
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Schemat podtaczenia zewnetrznych urzadzen

CD413/CD423/FD413/FD423 (AC220V)
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Opis interfejséw komunikacyjnych
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1 L1C pobér mocy Podtaczenie kabla silnika U,
7 L2C sterowania v,w,PE | —
3 L1 wejscie zasilania t;zj il
11P7,5 mm 2 5 gtéwnego ‘ il
podtaczenie c DC./RBT zyna e 700-240VACZ10%, L 2
X2 ztacza . ™ Podtaczenie 50/60Hz+3Hz, 0,5A | DCHRBI-| D
zacisk zasilania 7 RB- ;IEZVStora . TPH, 3PH, 200-240VAC RB2-| LI—P
. 0 amowania 50/60 Hz (14 A) - RB o
] DC--
9 U port kabla silnika U <
10 v DC+/RBT, DC- dodatnie i vall 7
ujemne korice szyny DC f wl
1 w i @)
1 NC Moze by¢ podtaczony do ;
oprogramowania PC po
NC stronie komputera w celu m
3 TX wysytanie ustawienia parametrow, Ll
RS232 danych monitorowania stanu itp. W)
X3 interfejs R)45 4 GND uziemienie ‘
komunikacyjny Netport 5 NC RX ]
zenski 6 RX odbiér danych G?ifi::]
7 NC
8 NC ‘

_ X5

1 +5V moc wyjsciowa 5V + 3 o
Zacisk wejsciowy i

i
2 GND moc wyjsciowa 5V - SN P ]l
X5 Interfejs 1394 3 CLOCK+ | sygnat zegara +
enkodera silnika zenski 4 CLOCK- sygnat zegara - = i
5 SD sygnat danych R
6 /SD sygnat danych

SW1 8 przetacznikéw DIP Przetacznik dip ID
komunikacji
SW2 s tylko na sterownikach Przetacznik rezystancji
CANopen zacisku
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Opis interfejséw komunikacyjnych
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1 oUT1+ wyjécie réznicowe \Wyjscie typu otwarty kolektor, maksymalne napiecie
3 ouTT- DC30V,
maksymalny prad 100 mA
5 ouT2+
7 0uUT2-
9 OUT3 wyjécie Maksymalne napiecie DC30V, maksymalny prad 20mA
1 ouT4 jednokierunkowe
20 0OUT5
13 coMo ztgcze ogdlne OUT3, \Wspalny zacisk wyjscia cyfrowego
0UT4, OUTS
15 VDD wewnetrzne wyjécie  [Wewnetrzna moc wyjsciowa 24 V, zakres napiecia
17 VEE zasilania 24 V +/-20%,
maksymalny prad 300 mA
2 coMI wspolny zacisk \Wspalny terminal transmisji cyfrowej moze by¢
sygnatu wejsciowego podtaczony do zasilania zakres DC18~30 V
4 DIN1 zacisk wejscia sygnatu
6 DINZ cyfrowego Poziom wysoki: 12,5V -30V
Niski poziom: 0-5 V
8 DIN3 Maksymalna czestotliwos¢ wejsciowa: 1 KHz
10 DIN4
12 DINS
14 DING
16 DIN7
19 AIN1+ (/MA) | wejscie analogowe 1, |MA, MB, MZ, ma/,mb/,mz/ R5422 roznicowy z
I/O SCSI-36P-F e AINT- (/MB) | £10V wejsciem sygnatowym 5V, maksymalna czestotliwosé
X4 interfejs >3 N2 (M2 — | > impulséw 4MHz, opcjonalnie w typie sygnatu:
+(/MZ) | wejscie analogowe 2, § Impuls + Kierunek (PLS+DIR)
25 AIN2- 10V 2 Impuls do przodu i do tytu (CW/CCW)
Faza A+B
27 MA+/ (MA) | sygnat TTL: MA+ MA- [Terminal wejsciowy sygnatu impulsowego utrzymuje
29 MA- MB+,MB-,MZ+MZ-,  [sygnat TTL/r6znicowy.
MB+/ (Wz) | obstuga maksymalnej Rodzaje sygnatow s3 opcjonalne:
3 +/ (M2) czestotliwoéci: 500 1 Impuls + Kierunek (PLS+DIR)
33 MB- KHz, 2 Impuls do przodu i do tytu (CW/CCW)
35 MZ+/ (MZ) | zakres napiecia DC 3 Faza A+B
18 Mz- 3,3-30V
sygnat réznicowy:
MA,/MA,MB,/
MB,MZ,/MZ,
obstuga maksymalnej
czestotliwosci 4 MHz,
zakres napiecia DC
3,3-5V
22 +5V wewnetrzna moc Sygnaty wyjsciowe A, B, Z silnikow 5 V
2 oND wyjéciowa 5V Podzielony zakres czestotliwosci wyjsciowej 0~65536;
— N synchronizacji wieloosiowej,
26 ENCO_Z | wyjscie sygnatu Maksymalna czestotliwosé wyjsciowa 5 MHz
28 ENCO_/Z enkodera
30 ENCO_B
32 ENCO_/B
34 ENCO_A
36 ENCO_/A
©ﬂﬁ &E@
o
I £
N (@]
19 21 23 3 3 35 ©
|AIN1+(/MA) " AIN1-(/MB) ” AIN2+(/M2) ” AIN2- " MA+(MA) ” MA: ” MB+(MB) " MB- || MZ+(MZ) | (@]
______________________________________________ (@)
20 22 24 26 28 36 | c
: | OouTs ” +5V ” GND ” ENCO Z || ENCO/Z |I ENCOB Il ENCO./B ” ENCOA " ENCO /A |: :
:l OUTL+ " OUTL ” OUT2+ ” OuT2- " ouT3 ” ouT4 ” COMO " VvDD || VEE | | ;‘
_I___3__ s 7 o _ 11 ___13 ___15____i7____| s
| CcCOoMI ” DIN1 ” DIN2 | DIN3 || DIN4 |I DINS Il DING ” DIN7 " MZ- | ;
2 6 8 1 12 4 16 18
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1 RX+ otrzymywane dane+
2 RX- otrzymywane dane-
3 NC
Con |ty | Rpas [ [ Tt
RS485 Iet’por.t + wysyrane dane
zenski 6 NC
7 +5VB izolowane wyscie +5V *1
8 GNDB uziemienie
1 RX+ otrzymywane dane+
2 RX- otrzymywane dane-
N RJ45 3 NC
stc"? |nterfe]su Netport 4 TX- wysytane dane+
Xe6B xomunikacynego zenski 5 TX+ wysytane dane-
RS485
6 NC
7 +5VB izolowane wyscie +5V *1
8 GNDB uziemienie

X6A

Wejscie interfejsu
komunikacyjnego

CAN

RJ45
Netport
zenski

—_

CAN_H

sygnat +

CAN_L

sygnat -

GNDB

uziemienie

NC

NC

NC

NC

O |IN|loaojun | |lw N

NC

X6B

Wyscie interfejsu
komunikacyjnego

CAN

RJ45
Netport
zenski

-

CAN_H

sygnat +

CAN_L

sygnat -

GNDB

uziemienie

NC

NC

NC

NC

O IN|laojn | |lw N

NC

1 TD+ otrzymywany sygnat+
2 TD- otrzymywany sygnat-
o . RJ45 3 RD+ wysytany sygnat +
Wejscie interfejsu Netport 4 NC
X6A komunikacyjnego senski
EtherCAT > NC
6 RD- wysytany sygnat +
7 NC
8 NC
1 TD+ otrzymywany sygnat+
2 TD- otrzymywany sygnat-
R]45 3 RD+ wysytany sygnat +
Wyscie interfejsu Netport 4 NC
XGB komunikacyjnego senski
EtherCAT ° NC
6 RD- wysytany sygnat +
7 NC
8 NC
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