Kinco

FD124S-LB-000

Zasilanie obwodu mocy

* Mozliwe sterowanie impulsowe i analogowe

» Obstuga wyjscia sygnatu enkodera, master-slave.

» Komunikacja MODBUS

* Niskonapieciowy zasilany pradem statym, spetniajacy

wymagania dotyczace zasilania urzadzehn mobilnych np. AGV.
* Nowa, kompaktowa konstrukcja, elegancki wyglad.
* Zabezpieczenie przepieciowe, przetezeniowe

i zwarciowe. c E

24~70V DC

Zasilanie logiki sterujacej

24 VDC +/- 15% o minimalnej wydajnosci pradowej wynoszacej 0,5A (optymalnie 1A)

Prad znamionowy

15A

Prad maksymalny

48 A

Sygnat sprzezenia zwrotnego

enkoder inkrementalny zasilany napieciem 5V,
16 bit enkoder jednoobrotowy magnetoelektryczny

Rezystor hamujacy

zewnetrzny rezystor hamujacy (zalecany w aplikacjach szybkiego startu/stopu)

Napiecie rezystora hamujacego

73VDC+2V

Prég zadziatania zabezpieczenia nadnapieciowego

83 VDC+2V

Prég zadziatania zabezpieczenia podnapieciowego

18VvVDC+2V

Metoda chtodzenia

Naturalny, niewymuszony przeptyw powietrza

Waga

0,3 kg

Wejscia cyfrowe

4 wejscia cyfrowe typu NPN lub PNP o napieciu sygnatu wejsciowego 4-20 mA, odpowiednie do
FD1X4S-_A-000
3 wejscia cyfrowe typu NPN lub PNP o napieciu sygnatu wejsciowego 4-20 mA odpowiednie do
FD1X4S-_B-000

Funkcje wejsé

Konfigurowane dowolnie obstuguja nastepujace funkeje:

Driver enable, driver fault reset, driver mode control, speed loop proportional control, positive limit,
negative limit, homing signal, reverse command, internal speed section control, internal positive
section control, quick stop, start homing, active command, switch electronic gear ratio, switch gain

Wyjscia cyfrowe

2 wyjscia cyfrowe o maksymalnej obcigzalnosci pradowej wynoszacej 100mA, dla FD1X4S-_A-000
1wyjscia cyfrowe o maksymalnej obcigzalnosci pradowej wynoszacej 100mA, moze obstugiwac
bezposrednio standardowy silnik z hamulcem dla FD1X4S-_B-000

Funkcje wyjsc

Konfigurowane dowolnie, obstugujacnastepujace funkcje: Driver ready, driver fault, position rea-
ched, motor zero speed, motor brake, motor speed reached, Z signal, maximum speed obtained in
torque mode, motor brake, position limiting, reference found.

RS232

DomysIna przepustowosé¢ to 38400. Maks 115,2 KHz

Wejscia impulsowe

Napiecie wejsciowe od 3V do 5V (w przypadku napiecia wejsciowego rownego 24V stosowac rezy-
story 2kQ)

Funkcje zabezpieczajace

Zabezpieczenie nadnapieciowe, podnapieciowe, zabezpieczenie silnika przed przyrostem tempera-
tury (12T), zabezpieczenie przed zwarciem, zabezpieczenie przed przegrzaniem

Funkcje interfejsow MODBUS/RS485
komunikacyjnych

Maks. przepustowos¢ 115,2 KHz, zastosuj protokét MODBUS-RTU do komunikacji z kontrolerem

Parametry otoczenia | Temperatura pracy

0 ~40°C
Temperatura przechowywania | -10°~ 70 °C
Wilgotnos¢ (bez kondensacji) | ponizej 90%RH
Stopien ochrony 1P20

Warunki instalacji

Zaleca sie instalowanie urzadzenia w szafkach elektrycznych, w srodowisku wolnym od kurzu

Spos6b montazu

Pionowy lub poziomy

Wysokosé n.p.m.

Ponizej 1000 m

Cisnienie atmosferyczne

0d 86kPa do 106 kPa
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