Robot mobilny

Platforma edukacyjna stuzaca do
nauki obstugi robotéw mobilnych.

Programowanie  maszyny  przy
uzyciu oprogramowania MQOBQOT®
RoutePlanner. Oprogramowanie
umozliwia obserwowanie statusu
robota i najwazniejszych sktadowych
systemu, konfiguracje napedéw
i wejsc/wyjs¢ gtownego kontrolera
robota, a takze sterowac recznie
robotem uzZywajac klawiatury
komputera oraz dodawac punkty
charakterystyczne trasy w ktérych
ma by¢ przeprowadzona jakas akcja.

Na obudowie robota s3 tez piyty
montazowe do ktérych uzytkownik

moze przymocowac jakies swoje
urzadzenia, np. dodatkowe czujniki.

@ czaspracydo3h

3h na jednym tadowaniu

udzwig do 10 kg
wi-Fi  komunikacja Wi-Fi
J; wymiary

740,2x 540 x 220 mm

system LMS

kota Mecanum
-ruch w kazdym kierunku

Przeznaczenie: edukacja
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‘ Model robota

tadownosc i sposdb transportu fadunku

Sposob transportu tadunku

Mocowanie tadunku na gérnej powierzchni robota za pomoca dedykowanych ptyt montazowych

Dopuszczalna taczna masa tadunku™

Zasilanie robota

10 kg

Akumulator Li-On 14 Ah

Ztacze recznego tadowania akumulatorow

TAK (24 V DC, max. 4 A)

Predkosc i osiagi

Predkos¢ maksymalna

tadowanie tadowarka 4 A/ 24 V podtaczana recznie
Czas pracy przy petnym obcigzeniu ~3h
Czas pracy w stanie gotowosci ~14 h
Czas tadowania baterii 35h

0,4 km/h

Moc nominalna

48 W

Kierunek ruchu

Mozliwos¢ jazdy we wszystkich kierunkach, dzieki kotom Mecanum

Promien skretu

Mozliwos¢ obracania sie w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni

Nawigacja

Robot przeznaczony do jazdy po ptaskiej nawierzchni

Nawigacja

Komunikacja

Komunikacja

Nawigacja LMS

Wi-Fi 2,4 GHz

Ztacze komunikacyjne
Naped i sterowanie

Naped

Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP

4 x silnik DC, kota o srednicy 101,6 mm

Kontrola i sterowanie

Czujniki

Czujniki

- dotykowy panel operatorski 7"
- wytacznik awaryjny
- Tx wtacznik zasilania
- 1x przycisk funkcyjny
- ztacze R)

- Opcjonalnie 2 x system wizyjny do $ledzenia linii
- 1laserowy skaner 2D z funkcja bezpieczenstwa (opcjonalnie x2)

Sygnalizacja

- 4 x kierunkowskaz

Wymiary i masa

Wymiary (Dt. x Sz. x Wy.)

Zakres temperatur pracy 5+45°C
Zakres wilgotnosci 10...80 %
Stopien ochrony IP30

Natezenie Swiatta zewnetrznego <1500 Ix

740 x 540 x 220 mm

Masa catkowita (z akumulatorami)

~30 kg




740.2

Ptyta montazowa 400x160 mm
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Ptyta montazowa 175x100 mm

Podane wymiary s3 wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.




Akcesoria

System wizyjny do Sledzenia linii

MOBOT © eduRunner MW moze
zosta¢ doposazony w dodatkowy
system do precyzyjnego
pozycjonowania za pomoca systemu
wizyjnego.

Skaner laserowy 2D

Mozliwos¢ wypaosazenia
w dodatkowe skanery laserowe
2D z funkcja bezpieczenstwa do
skanowania otoczenia w promieniu
360 stopni.

Dedykowana tadowarka




