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Platforma edukacyjna s�u��ca do 
nauki obs�ugi robotów mobilnych. 
Programowanie maszyny przy 
u�yciu oprogramowania MOBOTfi 
RoutePlanner. Oprogramowanie 
umo�liwia obserwowanie statusu 
robota i najwa�niejszych sk�adowych 
systemu, konfiguracj� nap�dów 
i  wej��/wyj�� g�ównego kontrolera 
robota, a tak�e sterowa� r�cznie 
robotem u�ywaj�c klawiatury 
komputera oraz dodawa� punkty 
charakterystyczne trasy w których 
ma by� przeprowadzona jaka� akcja. 

Na obudowie robota s� te� p�yty 
monta�owe do których u�ytkownik 
mo�e przymocowa� jakie� swoje 
urz�dzenia, np. dodatkowe czujniki.

Robot mobilny MOBOTfi eduRunner MW

Zobacz wi�cej

3h

Wi-Fi

czas pracy do 3 h 
na jednym �adowaniu

ud�wig do 10 kg

komunikacja Wi-Fi

wymiary
740,2x 540 x 220 mm

Przeznaczenie: edukacja

ko�a Mecanum
-ruch w ka�dym kierunku 

system LMS

10
kg
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D d
Model robota MOBOTfi eduRunner MW
�adowno�� i sposób transportu �adunku

Sposòb transportu Ładunku Mocowanie Ładunku na gòrnej powierzchni robota za pomocĄ dedykowanych pŁyt montaźowych

Dopuszczalna ŁĄczna masa Ładunku* 10 kg

Zasilanie

Zasilanie robota Akumulator Li-On 14 Ah

ZŁĄcze rĘcznego Ładowania akumulatoròw TAK (24 V DC, max. 4 A)

ŀadowanie ŀadowarka 4 A/ 24 V podŁĄczana rĘcznie

Czas pracy przy peŁnym obciĄźeniu ~ 3 h

Czas pracy w stanie gotowořci ~ 14 h

Czas Ładowania baterii 3,5 h

Pr�dko�� i osi�gi

PrĘdkořĆ maksymalna 0,4 km/h 

Moc nominalna 48 W

Kierunek ruchu MoźliwořĆ jazdy we wszystkich kierunkach, dziĘki koŁom Mecanum

PromieŃ skrĘtu MoźliwořĆ obracania siĘ w miejscu

Maksymalny poziom nachylenia powierzchni Robot przeznaczony do jazdy po pŁaskiej nawierzchni

Nawigacja

Nawigacja Nawigacja LMS

Komunikacja

Komunikacja Wi-Fi 2,4 GHz

ZŁĄcze komunikacyjne Ethernet RJ45 - komunikacja z PC, MODBUS TCP/IP

Nap�d i sterowanie

NapĘd 4 x silnik DC, koŁa o řrednicy 101,6 mm

Kontrola i sterowanie - dotykowy panel operatorski 7ƞ
- wyŁĄcznik awaryjny

- 1 x wŁĄcznik zasilania
- 1 x przycisk funkcyjny

- zŁĄcze RJ

Czujniki

Czujniki - Opcjonalnie 2 x system wizyjny do řledzenia linii
- 1 laserowy skaner 2D z funkcjĄ bezpieczeŃstwa (opcjonalnie x2)

Sygnalizacja - 4 x kierunkowskaz

�rodowisko

Zakres temperatur pracy 5 ö 45 ¯C

Zakres wilgotnořci 10ƣ80 %

StopieŃ ochrony IP30

NatĘźenie řwiatŁa zewnĘtrznego < 1500 lx

Wymiary i masa

Wymiary (DŁ. x Sz. x Wy.) 740 x 540 x 220 mm

Masa caŁkowita (z akumulatorami) ~30 kg




