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Roboty przemystowe

Robot MOBOT® AGV EcoRunner

MOBOT® AGV EcoRunner (Automated Guided Vehicle) jest robotem

mobilnym, ktérego konstrukcja pozwala na ruch w jednym kierunku. Zalety

Robot jest wyposazony w jeden, automatycznie wysuwany trzpien m Czas pracydo 12 h

zaczepowy i nadaje sie idealnie do ciggniecia réznorodnych wozkow. m Masa ciagnietego wozka do 350 kg*
Jegso  ekonomiczna i solidna  konstrukcja doskonale  sprawdzi  sie

m Komunikacja Wi-Fi

w trudnych warunkach srodowiskowych. .
m Kompaktowa konstrukcja

Nawigacja
Standardowa metoda nawigacji dla tego modelu to tasma magnetyczna z tagami
RFID. Opcjonalnie robot moze zosta¢ wyposazony w system z tasma kolorowa.

Zasilanie

Wydajna prace robota do 12 h zapewniajg 2 akumulatory umieszczone wewnatrz Zastosowania

obudowy. Robot moze by¢ tadowany za pomoca standardowej stacji tadujace;. m Automatyczny transport towarow
Opcjonalnie istnieje mozliwos¢ zastosowania automatycznej stacji tadujace;. m Automatyzacja linii produkcyjnych
* Parametr ten uzalezniony jest od pozostatych czynnikéw aplikacyjnych. m Mozliwos¢ Wspo’rpracy z robotami

paletyzujacymi

Zobacz wideo
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Roboty przemystowe

Rysunki wymiarowe robota MOBOT® AGV EcoRunner
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Podane wymiary s3 wartosciami orientacyjnymi i moga ulec zmianie.
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