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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzgdzenia.

Dokument nie stanowi informacji handlowej.

Zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg nie zwalnia Uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie,
stosowania zasad racjonalnego dziatania oraz przepiséw BHP.

Informacje zawarte w niniejszej publikacji sg aktualne na dzien jej opracowania. W przypadku wprowadzenia
istotnych dla Uzytkownika zmian, zostanie wydana nowa wersja dokumentu. Producent zastrzega sobie mozliwos¢
zmiany parametréw produktu bez powiadomienia.

Jezeli informacje zawarte w instrukcji obstugi okaza sie nie w petni zrozumiate nalezy zwrdcié¢ sie o pomoc do
Producenta. Wszelkie spostrzezenia na temat urzadzenia prosimy przesta¢ na adres mailowy lub korespondencyjny
Producenta. Informacje te pozwolg obiektywnie oceni¢ wytwarzane produkty oraz postuzg jako wskazéwki przy
dalszej ich modernizacji.

Urzadzenie posiada gwarancje na okres 12 miesiecy. Z jej zakresu wytgczone zostaly miedzy innymi: ztacza
elektryczne, uszkodzenia mechaniczne, przepiecia, zwarcia oraz usterki czy awarie, ktdrych przyczyng jest wadliwa
obstuga lub eksploatacja ze strony Kupujgcego/ Uzytkownika. W przypadku dokonywania reklamacji produktu
konieczne jest stosowanie REGULAMINU REKLAMACII dostepnego na stronie internetowej Producenta, pod
adresem: http://www.wobit.com.pl/download/.

UWAGA

Kazda inna forma uzycia urzgdzenia niezgodna z formg opisang w niniejszej instrukcji obstugi jest
zabroniona. Producent zastrzega, ze nie ponosi kontraktowej, deliktowej, karnej ani jakiejkolwiek
innej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku takiego uzycia.

UWAGA

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzadzenia, prosimy o uwazne zapoznanie sie i
stosowanie w catosci do zalecen niniejszej instrukcji obstugi. Producent zastrzega, ze nie ponosi
kontraktowej, deliktowej, karnej ani jakiejkolwiek innej odpowiedzialnosci za szkody powstate w
wyniku eksploatowania urzadzenia niezgodnie z instrukcjg obstugi.

Zawarte w dokumentacji zdjecia urzadzenia mogg réznic sie od jego rzeczywistego wygladu, zaleznie
od wersji i wyposazenia urzgdzenia oraz ewentualnych modyfikacji ustalonych z klientem.
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1. Podstawowe zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1.

Zasady bezpieczenstwa

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzadzenia prosimy o uwazne zapoznanie sie i stosowanie do
wszelkich informacji oraz znakéw umieszczonych na urzadzeniu i/lub w niniejszej instrukciji.

1.

Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszg instrukcja obstugi
i zachowa¢ jg do przysztego uzytku. Podstawowe informacje pozwalajgce na bezpieczne uzytkowanie
umieszczone zostaty na urzadzeniu. W przypadku braku takich informacji, znajdujg sie one w niniejszym
dokumencie.

UWAGA
Uzytkowanie urzagdzenia w sposdb niezgodny z zaleceniami niniejszej instrukcji moze powodowac
zagrozenia dla zdrowia, spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

Nalezy zapewni¢ urzadzeniu wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia (np.: napiecie
zasilania, temperatura otoczenia, maksymalny pobér pradu). Przekraczanie zalecanych parametréw pracy
moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty podtgczone
prawidtowo. Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytgczen przewodéw, nalezy wytgczyé¢ napiecie
zasilania.

Nalezy chroni¢ urzadzenie przed przedostaniem sie do jej wnetrza jakichkolwiek przedmiotéw lub ptynow.

OSTRZEZENIE
® Zabrania sie eksploatowania urzadzenia na zewnatrz. Grozi to uszkodzeniem urzadzenia oraz

prowadzi to do znacznego skrdcenia jego zywotnosci.

5.

7.

1.2.

Urzadzenie, tacznie z jego czesciami sktadowymi, zostato zaprojektowane i wyprodukowane w sposdb,
ktéry zapewnia jego bezpieczny i prawidtowy montaz, przytgczenie oraz bezpieczng prace; pod warunkiem
odpowiedniego uzytkowania i utrzymywania - zgodnie z zasadami zawartymi w niniejszej instrukcji oraz z
zachowaniem podstawowych zasad BHP.

Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek modyfikacji urzadzenia, bez wczesniejszej konsultacji
z Producentem. Nieautoryzowane zmiany mogg by¢ przyczyng uszkodzenia urzgdzenia i powodujg utrate
gwarancji.

Urzadzenie moze zaktdcié prace czutych urzadzen radiowo-telewizyjnych umieszczonych w poblizu.

Zalecenia montazowe

W srodowiskach, gdzie mogg wystepowac zaktécenia elektromagnetyczne, radiowe lub inne, zaleca sie stosowanie
nastepujgcych srodkow zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

a)
b)

c)

d)
e)

zminimalizowa¢ wptyw zaktécen pochodzacych z zewnetrznych zrédet,

przewdd taczacy silnik ze sterownikiem powinien by¢ ekranowany; zaleca sie takze stosowanie pierscienia
ferrytowego na przewodzie silnika przy sterowniku,

unika¢ prowadzenia przewodoéw sterujacych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim sasiedztwie do
przewoddw energetycznych i zasilajacych, np. przewodéw silnika,

przewody sygnatowe powinny by¢ mozliwie krétkie,

przy stosowaniu serwonapedéw zasilanych z tej samej sieci nalezy wyposazyé je w odpowiednie filtry
zasilania w celu eliminacji zaktécern mogacych wptywac na prace sterownika; zastosowanie filtrow moze
by¢ koniecznie réwniez w przypadku wystepowania innych zaktécen z sieci.
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2. Opis urzadzenia

2.1. Przeznaczenie

SDC107 jest sterownikiem przeznaczonym dla silnikéw pradu statego (DC) o mocach do okoto 150 W.

Sterownik pozwala m.in. na kontrole predkosci i kierunku obrotéw silnika oraz aktywng redukcje pradu
maksymalnego pobieranego przez silnik (do 7 A).

Predkos$¢ silnika moze byé zadawana za pomocg zewnetrznego sygnatu 0-5V lub poprzez wbudowany
potencjometr. Sterowanie pracg silnika (zezwolenie na prace, zmiana kierunku obrotéow, wejscia krancowe)
odbywajg sie za pomocg optoizolowanych wejs¢: ENABLE / DIR / LIMIT N / LIMIT P.

Funkcja limitu pradu (regulowana przez zewnetrzny sygnat 0-5 V lub wbudowany potencjometr) pozwala ograniczy¢
maksymalny prad pobierany przez silnik i zapobiec jego przegrzaniu lub uszkodzeniu.

2.2. Opis zfgcz i diod sygnalizacyjnych

Tabela 1. Opis ztgcz

Zasilanie
1 VDC+ Zasilanie 12-36 VDC
2 GND Masa zasilania
3 M-
Zaciski dla silnika
4 M+
Hamulec, enkoder
5 V+BRAKE Zasilanie hamulca
. t 6 OUT BRAKE Wyjscie dla hamulca (NPN)
l ! . ! ! . ERROR RE’DV POWER Eﬂfl’ usBe 7 GND Masa
PANEL SWITCH LED ERROR/READY 8 ENCB . . .
1-POT INTERNAL - OVER TEMP,/VOLTAGE Wejscia dla enkodera (opcjonalnie)
2-POT CUR. LIMIT G5 OVER CUR. oo [ 9 ENCA
®0] ssvour i'_f;;';TK-?gST @ CUR. LIMIT RS485-B() [22 @ 10 | +5V OUT Wyijscie +5V do zasilania potencjometru
®5 | Eenca g 5-LIMIT IN. LEVEL i WORK RS485-A(+) |21 @ Wejscie
E 6 -AUTO REVERSE'Q"N/P LIMIT ACTIVE 0-5VIN [20@ -
@38 [ENCB 5 11 | ENABLE Zezwolenie na prace
®7 | oo 8 +5V0UT (19 @ — -
®¢ | e B 12 | DIR Wejscie wyboru kierunku
c ] GND |18 @ s . .. .
@5 | ViBRAKE B sk 58 13 | umiTe WeJ_sae sygnatu limitu L (dla kierunku
o 3 ouTLIMIT [16 @ DIR=1)
2* ;; UMCI;JE :i: 14 | umrn Wejscie sygnatu limitu P (dla kierunku
n DIR=0)
=2
GND §§ £ UM'DTI; E: 15 | COMm Masa dla wejsé
voc. 8¢ 3 ENABLE |11 @ Wyjscia
16 | OUT LIMIT Wyjscie sygnalizujgce limit pradu
17 | OUT ERROR | Wyjscie sygnalizujace btad
Rysunek 1. Opis ztqcz i panelu 18 | GND Ma.sa d.la wyjs¢ (wspéina z masa
zasilania)
Wejscie analogowe 0-5 V / RS485
19 | +5vouT WijCIFT' +5V do zasilania zewnetrznego
potencjometru
20 | 0-5VIN Wejs'cie“sygnafu 'ar_1alogowego dla
regulacji predkosci / pradu
21 | RS-485-A (+) .
Interfejs RS485 (opcjonalnie
22 | RS-4858 () ! (opc] )
23 | GND Masa
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Tabela 2. Opis diod sygnalizujgcych

@ POWER sygnalizacja zasilania
sygnalizacja btedu / ograniczenie pradu:
= miga szybko (0,2 s on /0,2 s off) — btad, zwarcie lub przecigzenie
@ ERROR = miga wolno (0,3 son/1soff) — btad, napiecie zasilania poza zakresem (12...36 V)
lub przekroczenie dopuszczalnej temperatury sterownika
= Swieci — osiggniety ustawiony limit pragdu lub prad maksymalny sterownika
sygnalizacja pracy silnika:
= Swieci—silnik pracuje (ENABLE = ON)
READY = miga — aktywne wejscie limitu kranncowego (ENABLE = ON i aktywny LIMIT N lub P*)
*aktywny limit = stan wysoki na wejsciu LIMIT dla przetacznika LIMIT-LEVEL = OFF lub stan niski
dla przetgcznika LIMIT-LEVEL = ON

Tabela 3. Opis przetqgcznikow

Przetaczniki

S1 | POT-INT Wiaczenie regulacji predkosci z potencjometru wewnetrznego

S2 | POT-MODE Tryb ograniczenia pradu

S3 | SOFT-START Funkcja tagodnego startu silnika

S4 | BRAKE-STOP Funkcja hamowania przy braku sygnatu ENABLE oraz sygnatach kraicowych

S5 | LIMIT-LEVEL Zrni:.;ma polaryzacji wejs¢ czujnikow krancowych (S5 ON — kraricdwka aktywna w stanie
niskim)

S6 | AUTO-REVERSE | Automatyczna zmiana kierunku obrotéw silnika przy dojezdzie do czujnika kraricowego.

2.3. Zasilanie

Zasilanie sterownika

Do zasilania sterownika nalezy uzywa¢ zasilacza o napieciu wyjsciowym rownym napieciu znamionowemu uzytego
silnika (w zakresie +12...436 V) i odpowiedniej do mocy silnika wydajnosci pradowej. W przypadku wiekszych
silnikdw, zasilacz powinien pozwoli¢ odebrac energie zwrotng ze sterownika, przez co nie zaleca sie stosowania
zasilaczy stabilizowanych. W przeciwnym razie nalezy wyposazy¢ zasilacze w dodatkowe kondensatory na wyjsciu
0 pojemnosci min. 4700 pF.

Wyjscie +5V OUT

Sterownik udostepnia napiecie +5 V, ktére mozna uzy¢ do zasilania zewnetrznego potencjometru podfaczonego do
wejscia 0-5 V IN. Maksymalny pobdr pradu dla wszystkich wyjs¢ +5 V nie powinien przekracza¢ 100 mA.

UWAGA!
Zwarcie wyjscia +5V OUT z GND lub napieciem zasilania (VDC+) moze spowodowac uszkodzenie
sterownika.

2.4. Zabezpieczenia

Sterownik posiada zabezpieczenia przeciw przecigzeniowe oraz termiczne. Dodatkowo odtgcza naped, gdy napiecie
zasilania jest za niskie (<9 V) lub za wysokie (>38 V). Nie gwarantuje to jednak catkowitego zabezpieczenia przed
uszkodzeniem sterownika, szczegdlnie w przypadku zwar¢ na wyjsciach M+/M- lub znacznego przekroczenia
napiecia zasilania (> 40 V).

Wysokie napiecie na zasilaniu moze pojawié¢ sie w przypadku gwattownego zatrzymania napedu (funkcjg
BRAKE-STOP) lub zmiany kierunku wirowania podczas pracy silnika (bez aktywnej funkcji SOFT-START). Wowczas
silnik zwraca energie (napiecie) do sterownika. Jesli przekroczona zostanie dopuszczalna wartos$¢ (a zasilacz nie
bedzie w stanie ,odebraé” wyzszego napiecia) moze to spowodowacd uszkodzenie sterownika.
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UWAGA!

W przypadku sterowania silnikiem o mocy >100 W oraz pracy z duzymi bezwtadnosciami napedu
(rozpedzony naped kreci sie diuiszy czas po odtgczeniu zasilania) zaleca sie uzywanie funkgcji
SOFT-START. W przeciwnym wypadku moze dojs¢ do uszkodzenia sterownika.

2.5. Wyjscia diagnostyczne, wyjscie sterowania hamulcem

OUT ERROR, OUT LIMIT - wyjscia diagnostyczne
Wyjscia typu PNP OC o obcigzalnosci maks. 40 mA. Aktywne wyjscie powoduje pojawienie sie na nim napiecia
zasilania VDC.
= Wyjscie OUT ERROR — aktywne w przypadku pojawienia sie btedu sterownika
= Wyjscie OUT LIMIT —aktywne w przypadku osiagniecia przez silnik ustawionego limitu pradu. Moze zostac
uzyte np. do zasygnalizowania mechanicznego zablokowania silnika, itp.

UWAGA!

Woyjscia nie nadajg sie do zasilania elementéw wykonawczych (elektromagnesy, styczniki, itp.).
Przeznaczone sg jako informacja diagnostyczna dla nadrzednego ukfadu sterujgcego
(np. sterownika PLC).

OUT BRAKE - wyjscie sterowania hamulcem

Woyjscie typu NPN, sterujgce hamulcem elektromagnetycznym. Maks. obcigzenie wyjscia to 2 A.

Hamulec zostanie aktywowany po 0,5 s (wyjscie OUT BRAKE = OFF), gdy sygnat ENABLE = OFF lub sygnat LIMIT P/N
bedzie aktywny (aktywowany LIMIT P lub LIMIT N).

Gdy hamulec zostanie dezaktywowany (wyjscie OUT BRAKE = ON), to naped zostanie zatgczony po 50 ms. Jest to
czas na zwolnienie hamulca.

Do zasilania hamulca moze zosta¢ uzyte napiecie zasilania silnika lub zewnetrzne (jesli hamulec wymaga innego
napiecia zasilania).

BRAKE
SUPPLY

n
’/
1]
% :10 +5V OUT
9
£ g oo
= 2 L
K lo 5 [VBR.
4 |M+
3 (M-
POWER TS e 2 |GND
SUPPLY ®1 |vpcs @
24 VDC N |
Rysunek 2. Zasilanie hamulca z zasilania sterownika Rysunek 3. Zasilanie hamulca zewnetrzne

2.6. Wejscia sterujace
Wejscia ENABLE / DIR / LIMIT P / LIMIT N sg wejsciami optoizolowanymi i stuzg do sterowania silnikiem.
Wejscie COM jest masg dla powyzszych wejsé.

Wejscie 0-5V IN pozwala podtgczyé zewnetrzny potencjometr (zalecana rezystancja: 1...47 kQ) lub podaé napiecie
w zakresie 0...5 V. Wejscie stuzy do zmiany regulacji obrotéw lub pragdu maksymalnego (zaleznie od trybu pracy).

4 N Potencjometr
5 GNDR3 ya
-B22@
sulwvor 3 = PREDKOSC
o @19 1ENCA S| 0-5V IN20 @
ENCB e
2% »:%CNCD & ¢ +5voUTH9
o) @76 - ]
€8 6|OUT BRAKE O 2 GND |18 @1
2o @5 V+BRAKE = £ OUT ERROR 17 @
= O ouTUuMIT16@
S Aifns COM|15 @t
3w o " LIMIT N[14
w 13 178
= LIMITP13@
to72ljann B 2 g DIR 126! KIERUNEK
1 |voc+ a = ENABLE[L START
-

Rysunek 4. Podstawowe podtgczenie sygnatow
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2.7. Sygnalizacja i reset btedéw

Sterownik moze sygnalizowac nastepujgce btedy:
= przecigzenie lub zwarcie — szybkie miganie diody @ ERROR: 0,3son /0,3 s off.
Btad pojawi sie, gdy sterownik osiggnie limit pragdu (7 A) oraz napiecie zasilania spadnie ponizej dolnej
granicy (9 V). )
= napiecia zasilania poza zakresem/ przekroczenie temperatury sterownika - wolne miganie diody v
ERROR: 0,3 s on /1 s off.

Btad pojawi sie, gdy napiecie zasilania sterownika bedzie poza dopuszczalnym zakresem (9...38 V) lub
temperatura sterownika bedzie za wysoka.

W przypadku pojawienia sie btedu silnik zostaje wytgczony, miga dioda ERROR, a wyjscie OUT ERR przechodzi
w stan wysoki. Aby zresetowac btad i kontynuowac prace sterownika nalezy zdjgé i poda¢ ponownie sygnat ENABLE.

3. Konfiguracja sterownika

Konfiguracja urzadzenia odbywa sie za pomocg przetacznikdw na panelu przednim. Tabela 3 zawiera opis
przetgcznikéw sterownika.

3.1. Regulacja predkosci/pradu (S1/S2)

Regulacja predkosci oraz pragdu maksymalnego silnika odbywa sie za pomocg zewnetrznego napiecia 0-5V
podawanego na wejscie 0-5V IN oraz wbudowanego potencjometru 10-obrotowego.
Tabela 4 przedstawia mozliwe konfiguracje w zaleznosci od ustawien przetgcznikéw S1 oraz S2.

Tabela 4. Regulacja predkosci oraz prqdu maksymalnego silnika za pomocq przetqcznikow S1iS2

S1 (POT-IN) \ S2 (POT-CUR-MODE) ‘ Funkcja wejscia 0-5V Funkcja potencjometru
OFF OFF Sterowanie predkoscia - ¥
ON OFF - ¥ Sterowanie predkoscig
OFF ON Sterowanie predkoscia Ograniczenie pradu
ON ON Ograniczenie pradu Sterowanie predkoscig

W przypadki uzycia wbudowanego potencjometru 10-obrotowego, aby ustawic¢ zgdany prad nalezy:
a) skreci¢ potencjometr maksymalnie w lewo (wykonac¢ 10 obrotéw lub do poczucia oporu),
b) przekreci¢ potencjometr w prawo X razy 0,7 A (np. dla pradu 2A nalezy wykonac¢ ~3 obrotéw).

. . regulacja predkosci
ograniczenie pradu maks.

(1lobr ~ 0,5A)
4
L]
(& D 4.7 kohm
e ™\
I GNDR3 @}
®io[+svour = RS485-BL28)
® 5|encA © RS485-A21 @)
= 0-5V IN20
/@ 8 |ENnCB I~ T
@ 7 |GND B ¥ +5V0UT1o @
® 6 |oUT BRAKE O a2 GND |18 @
/@5 |V+BRAKE = 5 out ERRUR].
-, 2 OUT LIMIT
- a

Rysunek 5. Regulacja predkosci zewnetrznym potencjometrem
3.2. Konfiguracja tagodnego startu (SOFT-START — S3)

Przetacznik S3 pozwala wigczy¢ funkcje SOFT-START, ktéra powoduje tagodny rozruch silnika (opdznienie
osiggniecia predkosci maks. wynosi okoto 2 s).

Wtaczenie funkcji moze by¢ konieczne w przypadku sterowania silnikami o wiekszej mocy lub napedzajgcymi
mechanizmy o wiekszej bezwtadnosci. W przeciwnym wypadku sterownik moze sygnalizowaé przecigzenie podczas
startu lub zmiany kierunku obrotéw przy wiekszej predkosci.
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3.3. Funkcja dynamicznego hamowania (BRAKE-STOP — S4)

Przetgczenie S4 w pozycje ON witgcza funkcje dynamicznego hamowania BRAKE-STOP. Wdwczas zdjecie sygnatu
ENABLE lub podanie sygnatu na wejscie limitu kranncowego (LIMIT P lub LIMIT N) powoduje gwattowne zatrzymanie
silnika. Podczas takiego hamowania energia z silnika zwracana jest przez sterownik do zZrédta zasilania.

UWAGA!

Podczas dynamicznego hamowania energia rozpedzonego silnika jest zwracana przez sterownik
w postaci napiecia do zrddta zasilania (silnik pracuje wéwczas jako pradnica). Dlatego nalezy
zapewni¢ zasilanie sterownika pozwalajgce odebraé energie zwrotng — np. wyposazy¢ zasilacz
w duze kondensatory elektrolityczne. Z tego wzgledu nie jest tez zalecane stosowanie zasilaczy
impulsowych. Wzrost napiecia zasilania ponad wartos¢ 40 V moze uszkodzi¢ sterownik.

3.4. Wejscia limitu pozycji (LIMIT-LEVEL — S5)

Sterownik posiada dwa wejscia (LIMIT P oraz LIMIT N) pozwalajace na zatrzymanie silnika po aktywacji wejscia
zaleznie od aktualnego kierunku pracy silnika (wejscie DIR).

Tabela 5. Stan pracy silnika

Kierunek Wejscie Wejscie e
Wejscie DIR LIMIT N LIMIT P
OFF Aktywne Zatrzymany
OFF Nieaktywne Pracuje
ON Aktywne Zatrzymany
ON Nieaktywne Pracuje

Przetgcznik S5 okresla typ zastosowanych czujnikéw kraricowych.
Gdy S5 = OFF to czujnik typu NO (Normal Open), gdy S5 = ON to czujnik typu NC (Normal Close).

W przypadku zastosowania czujnikéw 3-przewodowych (np. indukcyjnych) nalezy uzy¢ czujnikéw z wyjsciem PNP.
W przypadku zastosowania czujnikow z wyjsciem NPN wejscia LIMIT N/P nalezy podciggna¢ do +VDC rezystorem
okoto 2,2 kQ uwzgledniajgc wowczas odwrotng logike dziatania czujnikéw.

A) Przyktad podtaczenia sterownika do silnika napedzajgcego srube z ograniczeniem ruchu w dwdch
kierunkach z czujnikami typu NO

© @@D"

GNOR3 @

w
X g3e
®i0l+svour 2 R5455-822@)
@9 eNca o RS485-A21@
@ 8 ENCB oy 0-5VIN20®
@7 6no ] @ +svour 190
@ 6 OUT BRAKE O B GND 18
@5 V+BRAKE 2 E OUT ERROR 17 @
e [ & O ouTLMIT16@®
Zasilanie '{_‘ ¥ COM 15 @
24 VDC ———————£0 3 |- @ (n UMITNIG@—
® 2 |Gne H S5 uMTPll@
- > o S DIR 12
+® ®1 |voc & = ENABLENL

l

k kraricowka NO krancowka NO \
I LEWA PRAWA )

Silnik DC I

Rysunek 6. Podfqgczenie czujnikow typu NO
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B) Przyktad podtaczenia sterownika do silnika napedzajacego srube z ograniczeniem ruchu w dwaéch

kierunkach z czujnikami typu NC
S5 = ON

¢ o

Y GNDR3 @

822
sslwvon § e
eive 3 0-5VIN20®)
@ 7/GND o g +5V0UT19 @
6 OUT BRAKE Q 2 GND[18 @)
@5 V+BRAKE = 5 OUT ERROR 17 @
i - O ouTuMIT16®

Zasilanie > 2 comiis
3 |- LIMIT N4 @)

24 vbC 5 g E LIMIT P
e > 2| SHD g s DIR12@
+@® 1[voc+ & = ENABLE11@)
- kraricéwka NC kraficowka NC |
Silnik DC LEWA PRAWA

Rysunek 7. Podtgczenie czujnikéw typu NC

C) Woykorzystanie wejsé LIMIT N/P jako wejscie zatrzymujace prace silnika
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Rysunek 8. Wykorzystanie wejs¢ LIMIT N/P jako wejscia "STOP"

3.5. Funkcja automatycznej zmiany kierunku (AUTO-REVERSE — S6)

Wtaczenie funkcji AUTO-REVERSE (przetgcznik S6 = ON) powoduje automatyczng zmiane kierunku obrotéw silnika
po aktywowaniu czujnika krarncowego.

Dziatanie funkcji AUTO-REVERSE:
a) W celu rozpoczecia pracy silnika nalezy podad sygnat na wejscie ENABLE.
b) Silnik ruszy w kierunku zaleznym od sygnatu na wejsciu DIR.
¢) Po osiggnieciu skrajnej pozycji i aktywowaniu czujnika LIMIT N lub LIMIT P nastgpi zatrzymanie silnika na
okoto 3 s.
d) Po uptywie czasu nastgpi ruch silnika w przeciwng strone, az do aktywowania drugiego czujnika LIMIT oraz
zatrzymanie silnika na 3 s. Nastgpi powtdrzenie sekwencji.

3.6. Aktualizacja oprogramowania sterownika

Przetaczenie wszystkich przetacznikéw w pozycje ON i wiaczenie zasilania sterownika, powoduje uruchomienie
sterownika w trybie aktualizacji oprogramowania (przez USB).

UWAGA!
Konfiguracja S1..S6 = ON nie jest wiec dopuszczalna podczas normalnej pracy sterownika.
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4. Problemy i rozwigzania

Tabela 6. Problemy i rozwigzania

Problem Rozwigzanie

Silnik nie kreci sie

1) Sprawdz czy Swieci sie zielona dioda POWER. Jesli nie brak zasilania sterownika lub
sterownik uszkodzony.

2) Sprawdz czy podany jest sygnat na wejscie ENABLE.

3) Sprawdz czy miga dioda LIMIT. Jesli tak oznacza to, ze aktywne jest wejscie limitu
(rozdziat 3.4)

4) Sprawdz czy miga czerwona dioda ERR. Jesli tak oznacza, ze sterownik jest w trybie
btedu. By skasowac btad nalezy zdjgé i ponownie podac sygnat ENABLE.

5) Sprawdz konfiguracje przetacznikdw S1/S2 (rozdziat 3.1).

6) Jesli aktywne jest sterowanie sygnatem zewnetrznym sprawdz czy podane zostato
napiecie sterujgce 0...5 V).

Sterownik sygnalizuje
btad po zmianie
kierunku obrotéw lub
wiaczeniu

Prad rozruchowy silnika jest zbyt duzy/ zasilanie sterownika spada ponizej warto$¢
minimalnej.

Sterownik sygnalizuje osiggniecie maksymalnego pradu lub przechodzi w tryb btedu
(dioda ERROR miga). Zaleca sie witgczenie funkcji SOFT-START (przetacznik S3 = ON).

Sterownik sygnalizuje
btad podczas
hamowania.

Dla aktywnego trybu BRAKE-STOP (S4=0ON) podczas hamowania, zwracana jest energia
z silnika do zasilania, co moze powodowac wzrost napiecia zasilania. Jesli zasilacz nie
jest w stanie odebrac takiej energii (zbyt mate kondensatory elektrolityczne na wyjsciu
zasilania) napiecie zasilania sterownika moze przekroczy¢ wartosé¢ maks. (40 V).
Wodweczas sterownik przejdzie w stan btedu.

Sterownik sygnalizuje
btad zaraz po
aktywacji sygnatu
ENABLE

Sprawdz czy nie ma zwarcia miedzy wyprowadzeniami silnika lub miedzy sygnatem M+
lub M-, a GND lub VDC.

Sprawdz czy zastosowany zasilacz ma wystarczajgcg wydajnosé pragdowa.

Jesdli btgd powtarza sie i nie mozna go skasowaé oznacza to, ze sterownik zostat
uszkodzony.

Silnik kreci sie wolno,
Swieci sie czerwona
dioda

Aktywny jest limit pradu silnika. SprawdZ konfiguracje przetgcznikow S1 i S2.
W zaleznosci od ustawionego trybu zwieksz limit pradu wbudowanym potencjometrem
lub zewnetrznym sygnatem 0-5 V.

5. Parametry techniczne

Tabela 7. Parametry mechaniczne

80,5

0

¥ Wymiary obudowy: 80,5 x 101 x 17,5 mm
Masa: 100 g
Zakres temperatur pracy: | 5—-50 °C

101 Stopien ochrony: IP20
Mocowanie uchwyt na szyne DIN
Rysunek 9. Wymiary urzgdzenia
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Tabela 8. Parametry elektryczne

Zasilanie 12..26 V DC

Pobér pradu Naped wytgczony: 50 mA

Wyjscie +5V 5V, maks. pobdr pragdu 100 mA

Prad ciggty maks. silnika 7A

Prad w impulsie maks. 20A/1ms

Wejscie analogowe 0-5V IN 0-5V, rezystancja wejscia 4,4 kQ

\L/:/Slsfl_cﬁ’sfﬁ\;l:_]ra;e' ENABLE, DIR, Optoizolowane, stan niski <2 V, stan wysoki > 5 V (maks. 36 V)
Wyijscia: OUT ERR, OUT LIMIT Tranzystorowe PNP (source), max. 50 mA

Wyijscie BRAKE (sterujgce hamulcem) NPN, maks. obcigzenie 2 A

Czestotliwos¢ PWM stopnia mocy 20 kHz
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